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1 Srodki bezpieczenstwa

Opisywany produkt jest czujkg wykrywajgcg obecnosé pojazdéw montowang w poblizu
sterownika bramy. Produktu nie nalezy uzywac w innych celach.

Bezpieczne uzytkowanie

Symbole

Zamieszczony W niniejszej instrukcji opis dotyczy prawidtowego korzystania z produktu, ktére nie szkodzi
uzytkownikowi, innym osobom ani nie powoduje szkéd materialnych. Przyjeto w niej ponizsze symbole oraz
ich tre$¢. Pozostatg czes$¢ instrukcji nalezy przeczyta¢ po zapoznaniu sig z ich trescig i jej zrozumieniu,

. Nieprzestrzeganie instrukcji opatrzonych tym symbolem i nieprawidtowe
AOSTRZEZENIE obchodzenie sig z produktem moze spowodowac $mieré lub powazne zranienie.
c Nieprzestrzeganie polecen opatrzonych tym symbolem i nieprawidtowe
UWAGA obchodzenie sie z produktem moze spowodowac zranienie i/lub szkode materialng.

PRZYKLADY SYMBOLI GRAFICZNYCH

A\

Symbol A\ wskazuje tres¢, na ktdrg nalezy zwréci¢ uwage (w tym ostrzezenie). Okreslone
ostrzezenia sg zamieszczane w symbolu (znak z lewej oznacza zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym).

Symbol © oznacza zakaz. Okreslone ostrzezenia sg umieszczane w symbolu (symbol
z lewej oznacza zakaz demontazu).

()

Symbol @ oznacza wymagany sposéb postepowania lub pozycje, na ktérg nalezy zwrdci¢ uwage.
Okreslone instrukcje sg umieszczane w symbolu lub w jego poblizu (znak z lewej oznacza
konieczno$¢ wytaczenia zasilania).

)

/N\ OSTRZEZENIE

Nie dotykaj mokrymi diorimi

Nie dotykaj gtéwnego modutu ani zaciskéw zasilania mokrymi dtorimi (dotyczy
to takze dfoni, ktére zostaty zamoczone przez padajgcy deszcz).
Ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

Nie demontuj ani
nie przerabiaj

ZABRANIA SIE demontazu lub przerébek urzadzenia; jest to niebezpieczne.
Ryzyko pozaru lub porazenia prgdem elektrycznym.

& 3 &)

Wytgcz zasilanie
systemu w przypadku
nieprawidtowosci

Jesli urzadzenie bedzie uzytkowane w warunkach odbiegajgcych od
normalnych i zacznie wytwarza¢ dym lub nietypowy zapach, istnieje ryzyko
pozaru, porazenia pragdem lub poparzenia. W takim przypadku nalezy
natychmiast wytgczy¢ zasilanie i skontaktowa¢ si¢ z wykonawca.

Uzywaj zgodnie
z zakresami podanymi
w specyfikaciji

Urzgdzenie nalezy uzytkowac¢ zgodnie z zakresami podanymi w niniejszym
podreczniku. Urzadzenie nie bedzie dziatato prawidtowo i bedzie stwarzato
zagrozenie pozarem lub porazeniem pradem elektrycznym.

Na czas montazu
wylaczaj zasilanie

Na czas montazu i/lub wykonywania potaczen elektrycznych nalezy zawsze

wylgczac¢ zasilanie. Moze wystapi¢ ryzyko porazenia prgdem.

Nie polewaj woda pod
wysokim ci$nieniem

/A UWAGA
Nie polewaj urzadzenia wodg z wiadra, weza ani myjki ci$nieniowej. Woda
moze przedostaé sig¢ do wnetrza urzadzenia i spowodowac jego uszkodzenie.

Starannie i doktadnie
podiacz przewody

Przestrzegaj instrukcji potgczen elektrycznych zawartych w niniejszym
dokumencie. Ryzyko pozaru lub porazenia prgdem elektrycznym.

Starannie mocuj

Montujac urzadzenie do stupka nalezy przestrzega¢ instrukcji zawartych
w niniejszym dokumencie. Urzgdzenie moze spasc¢ lub moze doj$¢ do poluzowania
jego kabla, co moze spowodowac zranienie, pozar i/lub porazenie pragdem.

Przestrzegaj prawidtowego
montazu i konfiguracji

Wykonaj czynnosci opisane w niniejszym dokumencie dotyczace prawidtowej instalacji,
konfiguraciji i sprawdzenia dziatania. Pojazdy mogg nie by¢ wykrywane.

©e © @ |® ©

Regularnie czys¢

Nalezy regularnie czyscic¢ urzagdzenie.
W razie stwierdzenia nieprawidtowego dziatania nie nalezy uzywac¢ urzadzenia.
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2 Nazwy komponentéw

x

Przednia pokrywa

/)

Podstawa

—

m Panel sterowania

0
Wskaznik trybu r] luman Cancel Adjust

D Bensitivity Boost Timer

D Jtrasonic Maximum Range (m)
O PSP Y T I Przycisk Value (Wartos$¢)
———ﬂ
y (wyboru rybu) <) S| Eelele] Wekatnik warlosei
I E— —

Microwave Maximum Range ® Standby
CYAT R T e ok Wskaznik dziatania
oin @imem @i QEEe.
Sensor Mode Calibration AreaCheck
Przycisk Output (Wyjécie) —gmi® 0. ® Activation @ n .
@ Yohicle - — Przycisk Area Check

(Sprawdzanie obszaru)

Przycisk Microwave Maximum
(Maksymalny zasigg mikrofal)

Przycisk Sensor Mode  Przycisk Calibration (Kalibracja)

(Tryb czujki)
¢ Wskaznik dziatania
Standardowe Stan czuwania: state zielone $wiatto, detekcja: state czerwone $wiatto, powiadomienie o nieodpowiednich
dziatanie warunkach otoczenia: dwukrotne mignigcie na zielono
Sprawdzenie Brak detekcji: miganie na zielono, wykrycie przez czujnik mikrofal: miganie na zétto. Wykrycie przez
obszaru detekcji czujnik ultradzwigkéw: miganie na fioletowo, wykrycie przez czujnik mikrofal i ultradzwigkéw: miganie na czerwono
Kalibracja Przygotowanie: powolne miganie na niebiesko, kalibracja: szybkie miganie na niebiesko,
Btad detekcji czujnika ultradzwiekéw: naprzemienne miganie na czerwono i niebiesko
Resetowanie czujki| Wykonano resetowanie: state zotte $wiatto przez 2 sekundy

m Listwa zaciskowa

Zasilanie  Wyjscie Wejscie
Przekroj przewodu
‘ @ @ ‘ @ ‘ @ ‘ @ @ ‘ Przewod petny: 0,5-1,2mm (AWG 30-16)
+ — Sygnat GNP Linka: 0,3-2,0mm? (AWG 22-14)

g

Wybér: wejscie aktywne przy wysokim/niskim poziomie

Beznapigciowe wyjscie przekaznikowe, wybor N.O. / N.C.
Wybér 30 V DC 0,3 A lub mniej (obcigzenie rezystancyjne)

Zasilanie 12-24VDC
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3 Przed uzyciem produktu

3-1 Zasada detekgc;ji i podstawowa obstuga czujki

e Zasada detekgji

- Czujka wykorzystuje odbite mikrofale i fale ultradzwigkowe w celu wykrycia pojazdu.
(Im wigksza amplituda odbitej fali, tym wigksze prawdopodobienstwo wykrycia.)

+Czujnik mikrofal bazuje na technologii FMCW i wykrywa obecno$¢ pojazdu.
« Czujnik ultradzwiekéw wykrywa pojazdy znajdujace sie w jego poblizu.
- Zasady dziatania detekcji przedstawiono ponizej.

Obszar detekciji
czujnika mikrofal
Obszar detekcji

czujnika ultradzwigkow

Jesli na obszarze detekcji znajdzie si¢ osoba, wyjscie
sygnatu przekaznika nie zostanie zatgczone, nawet
jesli wykryje ja czujnik ultradzwiekéw (z wyjatkiem,
gdy poziom czuto$ci jest ustawiony na 5).

W przypadku obecnosci pojazdu dochodzi do
réwnoczesnego wykrycia pojazdu przez czujnik mikrofal

i uaktywnienia czujnika ultradzwigkéw (jesli poziom czutosci
skonfigurowano na warto$¢ 5, czujnik ultradzwiekow bedzie
kazdorazowo uaktywniany).

Jesli w obszarze detekcji zostanie zaparkowany

Gdy pojazd opusci obszar detekcji, czujka zmieni stan na
pojazd, czujka podtrzyma stan detekcji.

brak detekcji.

PAMIETAJ Ponizej opisano sytuacje, jakie mogg wystgpi¢ zgodnie z zasadami detekcji.

-Jesli pieszy lub obiekt znajdzie si¢ w obszarze detekcji po opuszczeniu tego obszaru

przez POJAZD, czujka utrzyma stan detekcji, nawet jesli POJAZD opusci obszar
detekgji.

Czujka moze nie zmieni¢ stanu na brak detekcji wskutek obecnosci flagi/baneru,
wysokiej roslinnosci i/lub $niegu (lub taka zmiana stanu moze by¢ utrudniona).

-Jesli jeden pojazd zblizy sie do drugiego na bardzo matg odlegto$¢, oba pojazdy
moga zosta¢ rozpoznane jako jeden.



3-2 Zalecenia dotyczgce montazu czuijki

Ponizej zilustrowano dwa (2) rodzaje montazu czujki. Nalezy wybrac¢ jeden z nich w zalezno$ci od warunkéw w miejscu montazu
Czujka nie bedzie dziatata prawidtowo, jesli kierunki, wysoko$¢ montazu i tryb czujnika nie bedg poprawne.

e W przypadku zastosowan zwigzanych z ochrong pojazdéw nalezy skonfigurowa¢ obszar detekcji tak, aby docelowy pojazd
mijat czujke pod katem 90 +/- 10 stopni. O$ czujki powinna jak najbardziej zblizona do prostopadtej (90 stopni) wzgledem
kierunku ruchu pojazdoéw.

e W przypadku korzystania z funkcji aktywacji kat ten moze wynie$¢ 90 stopni lub czujka powinna by¢ zwrécona do nadjezdzajacego

pojazdu (w zaleznosci od zastosowania).

e Brama ze szlabanem

[

Szlaban

700mm

Ruch pojazdéw
90°

150mm o \wysepka
Funkcja: Ochrona pojazdow

Tryb czujki: Ochrona pojazdéw
Wysoko$¢ montazu: 500mm

il

Automat biletowy
Funkcja: Aktywacja
Tryb czujki: Ochrona pojazdéw

Wysoko$¢ montazu: 500mm
e Brama przesuwna

Brama
700mm
700mm

400mm

Ruch pojazdéw

90°
Strona ogdinodostepna /
P
Funkcja: Ochrona pojazdow —7f ‘

Tryb czujki: Ochrona pojazdéw
Wysoko$¢ montazu: 500mm

©

0° /\45" lub mniej

Strona chroniona
T e

—

100mm

Funkcja: Ochrona pojazdow gunkcja: Aktywacja
Tryb czujki: Ochrona pojazdow ensor .
Wysoko$¢ montazu: 500mm Wysokosé montazu: 500mm

e Brama uchylna i drzwi przemystowe

Prosimy o kontakt z przedstawicielem handlowym lub dziatem pomocy technicznej

PAM|ETAJ +Obszar nalezy ustawi¢ tak, aby byt rownolegty do powierzchni drogi. Jesli powierzchnia

drogi opada ponizej lub wznosi sie powyzej wysokosci montazu czujki, konieczne moze
by¢ dostosowanie potozenia czujki w pionie.

Poziom  500mm [ﬁ.—_[SOOmm

Podjazd - W
NIE TAK
Zjazd L@\ J.\VQ
NIE TAK
-5-
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-W obszarze detekcji czujki nie nalezy umieszcza¢ zadnych ruchomych przedmiotéw
PAMIETAJ - . ¢ e

takich jak flagi czy banery. Z obszaru detekcji nalezy usuna¢ wszelka roslinnos¢ lub
skonfigurowaé go tak, aby byt mniejszy. Niezastosowanie sig¢ do powyzszych zalecen
moze sprawi¢, ze czujka nie bedzie powracata do stanu braku detekcji lub zmiana
stanu bedzie op6zniona.
+W poblizu obszaru detekcji czujnika ultradzwigkdw nie umieszczaj przedmiotéw takich
jak tablice informacyjne. W niektérych przypadkach czujka moze nie zmieni¢ stanu na
brak detekcji lub zmiana stanu po opuszczeniu obszaru detekcji przez pojazd moze
ulec znacznemu opdznieniu.
-Powierzchnia podtoza w obszarze detekcji czujnika ultradzwiekéw musi by¢ réwna.
W niektorych przypadkach czujka moze nie zmieni¢ stanu na brak detekcji lub zmiana
stanu po opuszczeniu obszaru detekcji przez pojazd moze ulec znacznemu
opdznieniu.
- Wokoét obszaru detekcji nie nalezy uzywaé oswietlenia jarzeniowego. Moze ono
uniemozliwi¢ prawidtowe dziatanie czujki.
-Szlaban wyposazony w kurtyne moze spowodowac niestabilne dziatanie czujki.
W takim przypadku nalezy zdemontowa¢ kurtyne lub przemiesci¢ jg w miejsce,
w ktérym nie bedzie wptywata na detekcje.

Czujnik ultradzwigkow ® \ r:-:m

Obszar detekcji P D N

Taica ——27 <

“

Widok z gory

3-3 Zalecenia dotyczace detekcji

-Ponizej przedstawiono warunki, jakie musi spetni¢ pojazd, aby zosta¢ wykryty przez czujke.
Minimalny przeswit pod pojazdem: 150 mm lub wigcej
-Pojazd jest wykrywany, gdy zbliza sig¢ do bramy
z predkoscig od 2 do 20 km/h.

150mm lub wigcej

PAMIETAJ Ponizej opisano sytuacje, jakie mogg wystapi¢ zgodnie z charakterystyka czuiki.

- Czujka moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli zostanie zainstalowana w miejscu
niespetniajgcych warunkéw montazu.
+Czujka moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli nie zostanie zamontowana zgodnie
z instrukcjami zamieszczonymi w niniejszym podreczniku.
-Czujka moze wykrywac pieszych, rowery i inne duze obiekty wjezdzajgce na obszar
detekciji.
+W zaleznosci od potozenia i/lub detekcji zblizajgcego sig pojazdu odlegto$¢ detekciji
moze ulec skroceniu lub moze nie doj$¢ do jego wykrycia.
+Czujka moze nie dziata¢ zgodnie z oczekiwaniami, jesli:
- Stupek, na ktorym jest zamontowana, nie jest umieszczony pionowo wzgledem
podioza.
-Powierzchnia czujki jest pokryta lodem, $niegiem lub zabrudzona.
+Modut wykrywania jest zamarzniety.
-Pada intensywny $nieg.
-Pada intensywny deszcz.
+Czujka zostata zalana wodg.
+Zbliza sig obiekt wytwarzajgcy fale ultradzwiekowe, np. klakson pojazdu, silnik
motocykla czy dzwiek hamulca pneumatycznego.

-6-



3-4 Etapy montazu

Ponizej przedstawiono etapy montazu czujki. Nalezy uwaznie zapozna¢ sie z nig przed montazem.

[1] Sprawdzenie miejsca montazu: Aby upewnic¢ sie,

ze miejsce spetnia warunki montazu, patrz str. 5.

[2] Montaz urzgdzenia: patrz str. 9.

Zdja¢ przednig pokrywe i modut wykrywania,
a nastepnie przymocowac czujke i podtaczy¢ przewdd.

[3] Sprawdzenie i zmiana ustawien (jesli konieczne): Patrz str. (@Senstviy [ 1]

12. Sprawdzi¢ ustawienia: jesli konieczne, zmieni¢ je 0 n

w zalezno$ci od warunkéw otoczenia i zastosowania.

25m b

o7 o:" el tecto

.4”1 .42,"1.?%1. |Bm ) Calibration Error
Sensor Mode Calibration AreaCheck

[4] Kalibracja patrz str. 13.

II 2
Nacis$niecie przycisku spowoduje automatyczne
dostrojenie czujki do warunkéw otoczenia w miejscu
montazu.

® Standby

5m 3
o7 o3 o1y Detection
5m 5m O Calibration
i@
Senscr Mode
@ Activation
@ Vehicle
Protection




[5] Sprawdzenie obszaru detekgji: patrz str. 14.
Sprawdz obszar detekcji. W razie potrzeby zmien kat montazu czujki i/lub ustawienie odlegtosci detekcji.
* Po zmianie warunkéw, np. kata montazu, nalezy ponownie wykona¢ kalibracje.

[

Microwave Maximum Range
2m _25m _3m
o7 Og

3, 5"%’
in @45 @5m @55
oy e &%
Output Sensor Mode
eno. @ Actvation
®NC. @ Yohicls

[6] Sprawdzenie dziatania systemu: patrz str. 15.

Sprawdz dziatanie catego systemu podtgczonego do czujki.

[7] Szczegotowa regulacja ustawien (w razie potrzeby): patrz
str. 17.

Po sprawdzeniu dziatania systemu mozna, w razie
potrzeby, zmieni¢ parametry ustawien.

3
m 25m 23m 35m © Area Check
o7 03 01 @115 (o
4m @45m @5m @55m ]
.13- .151 .15- .‘3- ) Calibration Error

Sensor Mode Calibration  AreaCheck

@ Activation
@ Vehicle
Protection

[8] Zaktadanie przedniej pokrywy: patrz str. 11

Zamocowanie przedniej pokrywy jest ostatnig czynnoscig
w ramach montazu.

PAMIET, Czyszczenie i pielegnacja

W przypadku zabrudzenia czujki delikatnie przetrzyj ja miekka szczotka lub $ciereczka.
Jesli takie czyszczenie nie da rezultatéw, konieczne bedzie uzycie neutralnego
detergentu w celu usunigcia zabrudzen z czujki.

Nie uzywaj chemikaliéw takich jak alkohol.
Nie myj woda pod wysokim ci$nieniem. Grozi to awarig lub pozarem.

-8-



4 Przebieg montazu (podstawowego)

4-1 Montaz urzgdzenia

®m Wymagane narzedzia m
e\Wkretak precyzyjny, Phillips #1 o\Wkretak, Phillips #2

[1] Nawier¢ otwory w stupkach zgodnie ze schematem
i przymocuj czujke.

Rozstaw
70+1(2,76+0,04)

GL+588(23,2)

Rozstaw 32+1 /¢,
(1,26+0,04) E4

[Jednostka : mm(cal)]

[2] Przeprowadz przewod przez otwory.

L

o
o
?/(_)100 +-10°

W celu precyzyjnej regulacji kata po przymocowaniu czujek do stupkéw nalezy obréci¢ modut
czujnikéw do odpowiedniego kata. Kgt modutu jest regulowany w zakresie do 30 stopni
w lewo i prawo z doktadnoscig do 5 stopni.

-9-



[4] Poluzuj wkrety mocujgce na spodzie przedniej
pokrywy i zdejmij ja.
* Nie wykrecaj wkretu. Wkret moze wypasc.
W przypadku jego zgubienia nalezy uzy¢ wkretu
Philips M3x10.

[5] Wyjmij modut wykrywania.

Przytrzymaj we wskazanym
miejscu i pociagnij do siebie Al

[6] Przymocuj podstawe do stupka.

[7] Podiacz przewody do zaciskow.

Podtacz przewdd wyjscia przekaznikowego do zacisku "Output" (Wyjscie).
Podtacz przewdd wybudzenia / blokowania do zacisku "Input” (Wejscie).

Zasilanie Wyijscie Wejscie

EIEIEIEIEIE]
+ - Sygnat GNP \

Wybér: wejécie aktywne przy wysokim/niskim
poziomie

Beznapigciowe wyjscie przekaznikowe,
wybor N.O./N.C., wybér 30 VDC 0,3 A
lub mniej (obcigzenie rezystancyjne)

Zasilanie 12-24VDC

Przekroj przewodu
Przewod petny: 0,5-1,2mm (AWG 30-16)
Linka: 0,3-2,0 mm? (AWG 22-14)

-10-




[8] PrzytwierdZ czujke do podstawy.
Przymocowujac czujke, umie$¢ naddatek przewodu w stupku.

[9] Wykonaj czynno$ci od str. 12 do 15 ,4-2 Sprawdzenie i dostosowanie ustawien” , ,4-3 Kalibracja” i ,4-4
Sprawdzenie obszaru detekcji” .

[10] Najpierw umie$¢ przednig pokrywe na gorze podstawy i przymocuj, odchylajac i dociskajgc przednig
pokrywe.

Przymocuj przednig pokrywe, odchylajac ja
i dociskajac jej dolng czesé.

[11] Dokre¢ wkret mocujgcy przednig pokrywe.

-11-



4-2 Sprawdzenie i dostosowanie ustawien

— W tym dziale opisano sprawdzenie podstawowych ustawien.

W razie potrzeby do zmiany ustawien mozna uzy¢ przyciskow.

R @ Standby
H © Area Check

Podstawowe ustawienia

[1] Wyjscie —
Mozliwy jest wybor typu wyjécia miedzy N.O. (normalnie otwarty) a N.C. Ustawienie fabryczne:
(normalnie zamknigty). Do przetgczania miedzy [N.O.] a [N.C.] stuzy N.O.

przycisk Output (Wyjscie).

Microwave Maximum Range
2m 2 2.5m 23m 35m
o7 @3 @10 0115
4m @45m @5m 5.5m
.13‘ .15‘ .16’ .18’
Sensor Mode
@ Activation

Vehicle
L] Protection

[2] Tryb czujki
Konfiguracje poszczegdlnych trybéw czujki opisano na str. 5 w dziale ,3-2
Warunki montazu czujki” . Naci$niecie i przytrzymanie przycisku Sensor Mode
(Tryb czujki) przez 2 sekundy powoduje przetgczenie migdzy trybem [Activation]
(Aktywacja) a [Vehicle Protection] (Ochrona pojazdéw).

al

Ustawienie fabryczne:
Ochrona pojazdow

Microwave Maximum Range
2 3 3
o7 @5 O @1
4m @45m@5m @5
.13’ .15’ .16' .1
Output Sensor Mode
@ NO. @ Activation
@O NC. o Vebhicle

—— o~ Protection

AN A N 2
PN Y AOREN

[ N \
r T —
c | “ ) 6}"\"' Przycisk Sensor Mode
Tryb czujki : Aktywacja (Tryb czujki)

Tryb czujki : Ochrona pojazdow

[3] Maksymalny zasieg mikrofal
Zasieg detekcji mozna ustawié¢ zgodnie z szeroko$cig pasa ruchu i miejscem, Ustawienie fabryczne:
w ktérym pojazd ma by¢ wykrywany. Naci$nigcie przycisku Microwave Maximum | 3,5m
Range [Maksymalny zasieg mikrofal] powoduje przetaczenie miedzy ustawieniami
zasiegu.

PAN”ET Zaleca sie ustawienie zasiegu mniejszego o 500 mm niz rzeczywista szeroko$c¢ drogi.

Microwave Maximum Range
Przycisk maksymalny zasigg —————==—"e .75" (T
mikrofal 4m @45m @5m
.13‘ .15‘ .16’
Output Sensor Mode

@ NO. @ @ Activation
enc o erice
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4-3 Kalibracja

eFunkcja kalibracji

Ta funkcja stuzy do zapisu (zapamietywania) tta obszaru detekcji przy braku obecnosci pieszych lub
pojazdoéw.

Proces ten zwieksza skutecznos$¢ i stabilnos$¢ detekcji. W przypadku zauwazalnych zmian wokét obszaru
detekcji (np. po wzniesieniu nowego muru lub ogrodzenia) nalezy ponownie przeprowadzi¢ kalibracje.

Prawidtowe dziatanie czujki wymaga wtasciwej kalibracji.
PAMI ET J Nalezy przestrzega¢ ponizszych instrukgiji.

» Czynnosci nalezy wykona¢ po kazdym montazu czujki.

« Muszg zosta¢ wykonane, gdy na obszarze detekcji nie bedg znajdowac sie piesi,
pojazdy ani inne ruchome obiekty.

« Jesli podczas kalibracji w obszarze detekcji znajdzie sie pieszy lub pojazd, konieczne
bedzie powtdrzenie kalibracji.

» W przypadku zmian w wysokos$ci montazu, orientacji i/lub maksymalnego zasiegu
mikrofal po dokonaniu kalibracji konieczne bedzie jej powtérzenie.

[1] Upewnij sie, Zze na obszarze detekcji nie znajduja si¢ pojazdy, piesi ani inne obiekty. W przeciwnym przypadku nalezy
usung¢ pojazdy, pieszych i obiekty z obszaru detekcji.

e Jak wykonac kalibracje

[2] Nacisnij i przytrzymaj przycisk Calibration na panelu sterowania przez 2 sekundy i upewnij sie, ze wskaznik dziatania miga
powoli na niebiesko.
Wskaznik dziatania miga przez 8 sekund, a czestotliwo$¢ migania wzrasta na nastepne 2 sekundy.
Pierwsze 8 sekund to przygotowanie do kalibracji. W tym czasie obszar detekcji musi by¢ pusty. Kalibracja odbywa si¢ w ciggu 2
sekund, przez ktére wskaznik miga szybko.
Jesli podczas kalibracji w obszarze detekcji znajdzie sie pieszy lub pojazd, konieczne bedzie jej powtérzenie.

1. Nacisng¢ przycisk Calibration [Kalibracja].

Jesli podczas kalibracji czujnik ultradzwiekdw wykryje obiekt, wskaznik dziatania bedzie migat na przemian na czerwono

i niebiesko, sygnalizujgc btad kalibracji.

Mozliwe przyczyny btedu opisano ponizej. Nalezy usung¢ przyczyne btedu i ponownie przeprowadzi¢ kalibracje. Jesli
problem nie zostanie rozwigzany, nalezy zmniejszy¢ zakres zgodnie z opisem na str. 22 w dziale ,Maksymalny zasieg

ultradzwigkow” .

e Czujnik ultradzwiekéw wykrywa pieszego lub ruchomy obiekt (np. znak, brame, szlaban) wokét obszaru detekc;ji lub
nieréwnos¢ podioza.

e Czujka jest zamontowana zbyt nisko i wykrywa podtoze.

e Stupek czujki jest przechylony, co sprawia, ze czujka wykrywa podtoze.

o Nieprawidtowy kat montazu czujki powoduje, ze wykrywa ona kolejny pojazd lub mur (ogrodzenie).

e Jesli czujka wykryje ruchomy obiekt, kalibracja moze trwac wiecej niz 2 sekundy.

e Jesli kalibracja nie zostanie zakonczona, nalezy sprawdzi¢, czy wokoét obszaru detekcji nie znajduje sie pieszy lub
ruchomy obiekt (np. flaga, baner, wysoka roslinno$¢). Usun obiekt i ponownie wykonaj kalibracje.

[3] Po zakonczeniu kalibracji wskaznik dziatania zmieni kolor na zielony i bedzie $wiecit sig statym $wiattem.

e Anulowanie kalibracji

Aby anulowac¢ kalibracje, nalezy ponownie nacisng¢ i przytrzymac przycisk Calibration przez 2 sekundy, gdy wskaznik
dziatania bedzie migat powoli przez 8 sekund. (Wskaznik dziatania zaswieci sig statym zielonym $wiattem.) Gdy wskaznik
miga szybko, anulowanie kalibracji jest niemozliwe. W takiej sytuaciji trzeba ponownie przeprowadzi¢ kalibracje.

13-



4-4 Sprawdzenie obszaru detekcji

e Funkcja sprawdzania obszaru detekgji

Ta funkcja umozliwia praktyczne sprawdzenie obszaru detekcji realizowanej za pomoca mikrofal

i ultradzwigkoéw oraz sygnalizowanie wyniku za pomocg wskaznika dziatania. Mozliwe jest sprawdzenie
prawidtowosci kata i rozmiaru obszaru detekgiji.

*Sprawdzenie obszaru detekcji nalezy wykonac po kalibracji.

o Jak sprawdzi¢ obszar detekcji

[1] Nacis$niecie przycisku Area Check (Sprawdzanie obszaru) spowoduje przejscie do trybu sprawdzania
obszaru detekcji i miganie wskaznika dziatania na zielono. [Jesli wskaznik miga na zielono (brak detekgji)
przez diuzej niz 30 sekund, czujka automatycznie przechodzi do normalnego trybu dziatania.]

Jesli na obszarze detekcji znajdzie sie pieszy lub inny obiekt, wskaznik dziatania zmieni kolor na zétty, fioletowy
lub bedzie migat na czerwono (kolor wskaznika dziatania zalezy od stanu detekcji czujnika mikrofal i czujnika
ultradzwigkow).

Jesli wskaznik nie miga na zielono, nalezy usuna¢ obiekt z obszaru detekcji, az wskaznik zacznie miga¢ na
zielono. Jesli wskaznik dziatania miga na zotto, gdy w obszarze detekcji nie znajduje sie zadna osoba ani
przedmiot, nalezy powtérzy¢ kalibracje.

Jesli wskaznik dziatania miga na fioletowo lub czerwono, nalezy wykonaé czynnos$ci opisane na str. 22

w dziale ,Maksymalny Izasi(gg ultradzwiekéw” , aby ograniczy¢ zasieg czujnika.

® Standby L o .

S —) & —— 2. Wskaznik dziatania miga na zielono
Detection

0 Calbration & 0 N

D Calibration Error

Calibration Area Check

C'— 1. Naci$nij przycisk Area Check (Sprawdzanie obszaru).

Jesli w obszarze detekcji znajduje sig pieszy lub przedmiot,
kolor migania wskaznika dziatania zalezy od stanu detekcji czujnikéw.

|
Sl o2 wykrycie wylacznie czujnika mikrofal: miganie na 6tto.
Detection - Wykrycie wytgcznie czujnika ultradzwiekéw: miganie na fioletowo.
0 Calibration & 0 N : i . ) L -
| AR e (Erer - Wykrycie czujnika mikrofal i ultradzwigkéw: miganie na czerwono.

Calibration Area Check

©NO)

[2] Stan posrodku pasa ruchu pojazdéw (patrz rysunek [A]) i idZ w kierunku wjazdu.
Gdy migajacy wskaznik dziatania zmieni kolor z zielonego (brak detekcji) na czerwony (detekcja), oznacza
to, Zze znajdujesz sig na skraju obszaru detekcji. (W normalnym trybie dziatania obszar detekcji pojazdu
moze by¢ mniejszy.)
Jesli rozmiar obszaru detekcji rézni si¢ od oczekiwanego, nalezy ponownie zmieni¢ kat i/lub zakres czuijki.
*Po regulacji nalezy ponownie wykonaé kalibracje.

]

I
® Standby PN
O Area Check = ._i_ Wskaznik dziatania

miga na z6tto lub
O Calbration N
Al ) Calibration Error czerwono.
Calibration Area Check

o ©

Detection




[3] Stan na skraju pasu ruchu pojazdéw (patrz rysunek [B]); idz wzdtuz granicy, sprawdzajac, czy wskaznik
dziatania nadal miga na zielono (brak detekgiji).
Jesli wskaznik dziatania zmieni kolor na z6tty lub czerwony, nalezy ponownie ustawi¢ kat i/lub zakres
czujki. Po regulacji ponownie wykonac kalibracje i zacza¢ od punktu [2].

[B]

&
<

Wskaznik dziatania
nadal miga na zielono.

Szlaban ——— 4

|
® Standby N ¥

O Area Check = .
Detection

O Calibration & 0 \

) Calibration Error

Calibration Area Check

© ©

[4] Po sprawdzeniu obszaru detekcji nalezy ponownie nacisng¢ przycisk Area Check (Sprawdzanie obszaru).
Urzadzenie wréci do normalnego dziatania, a wskaznik bedzie $wieci¢ sie statym zielonym $wiattem.

*Jesli wskaznik miga na zielono (brak detekcji) przez diuzej niz 30 sekund, czujka automatycznie przejdzie
do normalnego trybu dziatania.

PAM|ETAJ -Ograniczenie zasiggu czujnika ultradzwigkéw zmniejsza i pogarsza jego oryginalng
skutecznos$c¢ detekceji. Jesli wokot obszaru detekcji wystepuje problem, nalezy go
usungé.

m Sprawdzenie dziatania systemu

Po weryfikacji obszaru detekcji nalezy sprawdzi¢ dziatanie catego systemu, uzywajac pojazdu.

W tym celu nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania, przejezdzajgc pojazdem z lewej strony, posrodku
i z prawej strony pasa ruchu.

-

Lewa strona pasa ruchu

Srodek pasa ruchu

Prawa strona pasa ruchu
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4-5 Pozostate funkcje

e \Wygaszenie automatycznego wskaznika
Jesdli w ciagu 30 sekund nie zostanie naci$nigty przycisk, wskaznik dziatania zostanie przyciemniony, a pozostate wskazniki

wytgczone. Nacis$nigcie dowolnego przycisku spowoduje ponowne wigczenie wskaznikow.

® Standby
O Area Check P . .
[
Detection Wskaznik dziatania
O Calibration
» Calibration Error

Calibration AreaCheck

© ©

e Grzatka

Modut czujnikéw zawiera wbudowang grzatke, ktére minimalizuje wptyw mrozu i $niegu.
Grzatka jest uaktywniana automatycznie, gdy zewnetrza temperatura spada do 5°C lub nizej. (Grzatka jest
dezaktywowana automatycznie, gdy zewnetrza temperatura wzrasta do 5°C lub wyzej.)

Umiejscowienie ————— @
grzatki

e Informacja o nieodpowiednich warunkach otoczenia

W rzadkich przypadkach obecno$¢ duzego metalowego przedmiotu (np. rolety) przed czujkg moze wptynaé
na skuteczno$¢ wykrywania mikrofal i sprawi¢, ze jej dziatanie bedzie niestabilne. W takim przypadku
wskaznik dziatania bedzie migat dwa razy na 10 sekund, sygnalizujgc nieodpowiednie warunki otoczenia.
Jesli wskaznik zamiga dwukrotnie na zielono, nalezy sprawdzi¢, czy z przodu czujki nie znajduje sie duzy
metalowy przedmiot i odsungé go na mozliwie najwigkszg odlegtosc.

* Nawet jesli wskaznik miga na zielono, nie musi oznaczac to, ze czujka dziata niestabilnie.

® Standby

© Area Check o——— Powolne miganie
Detection

© Calibration na zielono

) Calibration Error

Calibration AreaCheck

o Resetowanie czujki

Istnieje mozliwos$¢ przywrocenia wszystkich ustawien (w tym kalibracji) do wartos$ci fabrycznych.
Zresetowanie bedzie konieczne w przypadku zmiany potozenia czujki.

Aby zresetowac¢ czujke, nalezy nacisng¢ i przytrzymac jednoczesnie przyciski kalibracji i sprawdzania
obszaru przez 2 sekundy. Po zakonczeniu procesu resetowania wskaznik dziatania bedzie swiecit sig statym
z6ttym Swiattem przez 2 sekundy.

® Standby

© Area Check
Detection

© Calibration

Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przyciski Calibration i Area Check przez 2 sekundy.
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5 Zzaawansowany montaz

Jesli czujka nie dziata w oczekiwany sposob lub wystgpit btad, nalezy skonfigurowaé
ponizsze parametry. Nie jest to konieczne w przypadku braku probleméw przy zastosowaniu podstawowego
montazu.

5-1 Czutosc

Ustawienie czutosci i skuteczno$¢ wykrywania pojazdéw tgczy opisana nizej Ustawienie
zalezno$¢. W normalnych warunkach nalezy uzy¢ czutosci 3. fabryczne:3

Ustawienie || 1 ” 2 ” 3 ” 4 ” 5 |
60 [ 780 [infinity| |
Skutecznosé | 5 [ 10] 20|
wykrywania | Niska Wysoka|
pojazdow

Zmiana ustawien moze by¢ konieczna jesli:

-Zwiekszenie..... Pojazd nie jest zawsze wykrywany.
Detekcja jest zbyt wolna.

-Zmniejszenie...... Powrdét do stanu braku detekcji zajmie wiecej czasu.

e Jak zmienic ustawienie czutosci
[1] Nacisnij przycisk wyboru trybu i ustaw czerwony wskaznik trybu na [Sensitivity] (Czuto$¢).

Kazde nacisniecie przycisku spowoduje przemieszczenie wskaznika trybu w dét o jeden poziom.
[2] Nacisna¢ przycisk Value (Warto$¢) i wybra¢ zadang czuto$¢ za pomoca zielonego wskaznika ustawien.
Naciskac¢ przycisk, az wskaznik wskaze zgdane ustawienie. Ustawienie czuto$ci zmieni sig z 1 na 2, 3, 4, 5,
nastepnie powrdci do 1, 2 itd. (np. jesli czuto$¢ wynosi 3, Swieci¢ sie beda trzy wskazniki).

1. Nacisnij przycisk wyboru trybu i wybierz [Sensitivity] (Czuto$¢).
2. Nacisng¢ przycisk Value (Warto$¢), aby wybra¢ zadang wartos¢ czutosci.

—
[®]pensitivy |

® Standoy
© Area Check
etection
© Calibration
1 ) Calibration Error
Sensor Mode Calibration - AreaCheck

@ Activation @
rotection

P mietaj +Gdy poziom wyniesie 5, funkcja ignorowania os6b stanie sie nieaktywna.
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5-2 Funkcja ignorowania oséb

Ustawienie ignorowania oséb i skuteczno$¢ ignorowania oséb faczy opisana nizej
zaleznos$¢. W normalnych warunkach nalezy uzywaé poziomu 3.

Ustawienie

fabryczne:3

Ustawienie || 1 ” 2 ” 8 ” 4 ” 5 |
Skutecznos¢ .
ignorowania | Niska Wysoka|
0s6b

Wymagana zmiana ustawienia:

-Zwigkszy¢ wartosé, jesli: Czasem dochodzi do wykrycia osoby

Czujka wykrywa pojazd mijajgcy (ale nie wjezdzajacy) na obszar detekcji
-Zmniejszy¢ wartos¢, jesli:Pojazdy nie sg zawsze wykrywane

Detekcja jest zbyt wolna

PAN”ET N - Gdy poziom czutosci wskazany na stronie 17 wyniesie 5, funkcja ignorowania oséb

stanie sig nieaktywna.

e Jak zmieni¢ ustawienie ignorowania os6b

[1] Nacisnij przycisk wyboru trybu i ustawi¢ czerwony wskaznik trybu na [Human Cancel Adjust] (Regulacja
ignorowania osob). Kazde nacisniecie przycisku spowoduje przemieszczenie wskaznika trybu w dét
o jeden poziom.

[2] Nacisng¢ przycisk Value (Warto$¢) i wybra¢ zadang czuto$¢ za pomocg zielonego wskaznika ustawien.
Naciska¢ przycisk, az wskaznik wskaze zadane ustawienie. Ustawienie czuto$ci zmieni sie z 1 na 2, 3, 4,
5, nastepnie powréci do 1, 2 itd. (np. jesli poziom wynosi 3, $wieci¢ sie bedg trzy wskazniki).

1. Nacisnag¢ przycisk wyboru trybu i wybra¢ [Human Cancel Adjust] (Funkcja ignorowania oséb).
2. Nacisna¢ przycisk Value (Warto$¢), aby wybra¢ zgdang warto$¢ czutosci.

—
[®]pensitiviy |
[ ®]fiuman Cancel Ad
0

Sensor Mode Calibration AreaCheck
@ Activation
@ ehicle
Protection
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5-3 Funkcja wykrywania dtugotrwatej obecnosci

Funkcja wykrywania dtugotrwatej obecnosci okresowo przeprowadza

Ustawienie
automatyczng kalibracjg. Moze ona uniemozliwi¢ przez dtuzszy czas wykrywanie .
s . . ) ) - . fabryczne: 5 min
obiektéw przez czujke. Funkcje wykrywania diugotrwatej obecnosci nalezy

skonfigurowac w przypadku jakiegokolwiek z ponizszych problemoéw:

-Czujka stale wykrywa obiekt w obszarze detekcji.

-Ciggty stan detekcji po zamontowaniu przeszkody na drodze.

ePrzejscie migdzy aktywacja funkcji wykrywania dtugotrwatej obecnosci a czujki (w przypadku umieszczenia znaku

w obszarze detekcji)

[1] W obszarze detekgji czujnika mikrofal
umieszczono znak, ktéry jest wykrywany przez
czujnik.

[2] Po uptywie okresu funkcji wykrywania dtugotwatej
obecnosci czujka nie bedzie wykrywata znaku,
poniewaz zapamigta go jako tto.

[3] Po usunieciu znaku czujka moze pozosta¢
w stanie detekcji lub braku detekgiji. Jesli czujka
pozostanie w stanie detekcji, jej czuto$¢ moze
przez pewien czas byé obnizona.

[4] Jesli czujka w punkcie [3] znajdzie sie w stanie
detekciji, po uptywie okresu detekcji obecnosci
stan ten zostanie ponownie zapamietany jako tto
i czujka znajdzie sig w stanie braku detekcji.

C—Czuinik LGSR

&———Obszar detekc;ji
czujnika mikrofal

©—Czuinik  ENEIEIGEY

Brak detekcji
©—Czujnik [Brak detekcii

lub

Detekcja

—Czuinik  EEGEE

Brak detekcji

- Jesli podczas aktywnosci funkcji wykrywania dtugotrwatej obecnosci czujka wykryje
amieta) ruchomy obiekt, kalibracja nie zostanie wykonana, a okres funkcji zostanie wydtuzony.

- Czujnik ultradzwigkdéw nie posiada funkcji wykrywania dtugotrwatej obecnosci.

he)
.— Obszar detekcji czujnika ultradzwigkow
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e Jak zmieni¢ ustawienie funkcji wykrywania dtugotrwatej obecnosci

[1] Nacisna¢ przycisk wyboru trybu i wybra¢ [Presence Detection Timer] (Funkcja wykrywania diugotrwatej
obecnosci) za pomocg czerwonego wskaznika trybu. Kazde naci$niecie przycisku spowoduje
przemieszczenie wskaznika trybu w dét o jeden poziom.

[2] Nacisna¢ przycisk Value (Warto$¢) i wybra¢ zadany czas za pomocg zielonego wskaznika ustawien.
Naciska¢ przycisk, az wskaznik wskaze zgdane ustawienie. Dostepne ustawienia okresu dziatania funkcji:
od 5 do 60 min, 180, nieskorniczonos$é, a nastepnie z powrotem 5 min itd.

® Standby

© Area Check
Detection

© Calbration

» Calibration Error

Calibration ~ AreaCheck

18
@ Activation @
ehicle
Protection

2. Nacisng¢ przycisk Value, aby wybrac¢ czas dziatania funkcji wykrywania dtugotrwatej
obecnosci.

1. Nacisng¢ przycisk wyboru trybu i wybra¢ [Presence Detection Timer] (Funkcja wykrywania diugotrwatej
obecnosci).
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5-4 Funkcja przediuzenia czasu podwyzszonej czutosci
* Uzywac tylko wtedy, gdy tryb czujki jest skonfigurowany jako [Vehicle Protection] (Ochrona pojazdéw)

Funkcja przediuzenia czasu podwyzszonej czuto$ci powoduje zwiekszenie czutosci

Ustawienie fabryczne:
przez pewien okres czasu po przejechaniu pojazdu przez obszar detekgji. Te funkcje
nalezy wigczyé¢, jesli mozliwe jest cofniecie sie pojazdu wskutek nachylenia wyjazdu.

* Gdy funkcja przedtuzenia czasu podwyzszonej czutosci jest wigczona, moze doj$é
do wykrycia osoby lub obiektu innego niz pojazd.

* Tej funkcji nie mozna uzywac z systemem bramy bez funkcji automatycznego
ponownego otwarcia.

Szlaban powraca, aby zapobiec uderzeniu

) jﬁ%@

Zwigkszenie czutosci na pewien czas po braku detekcji za pomocg czujki.
Utatwi to czujce wykrycie pojazdu staczajgcego sie w tyt.

Detekcja
Detekcja po

2zwiekszeniu czutosci
Brak detekeji mmmm- — — — — — — — — — e

Stan detekcji czujki Przejazd pojazdu

. ‘§| Czas dziatania zwiekszenia czuto$ci

-4 -t

e Jak zmieni¢ ustawienie funkcji przedtuzenia czasu podwyzszonej czuto$ci

Okres czasu dziatania funkcji nalezy zwiekszy¢ w przypadku zatoru przy wyjezdzie z parkingu.

[1] Nacisng¢ przycisk wyboru trybu i ustawi¢ czerwony wskaznik trybu na [Sensitivity Boost Time] (Funkcja
przedtuzenia czasu podwyzszonej czutosci).

[2] Nacisng¢ przycisk Value (Warto$¢) i wybra¢ zadany czas za pomocg zielonego wskaznika ustawien.
Naciska¢ przycisk, az wskaznik wskaze zgdane ustawienie. Okres czasu zostanie przetgczony z 5 sekund
na 10, 20, 40 i WYL.

[@Sensitivity [ 1 ]
@ Human Cancel Adust [ 1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5

) Calbration Error
Calibration  AreaCheck

©)

2. Nacisng¢ przycisk Value, aby wybra¢ czas wzmocnienia czuto$ci.

1. Nacisng¢ przycisk wyboru trybu i wybra¢ [Sensitivity Boost Timer] (Funkcja przedtuzenia
czasu podwyzszonej czutosci).
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5-5 Maksymalny zasieg ultradzwiekow

W przypadku btedu spowodowanego obecnoscig obiektu, ktérego nie mozna et
przeniesé (np. bramy), mozna unikng¢ jego wystepowania, ograniczajgc zasieg el

czujnika ultradzwiekow.

e Jak ustawi¢ zasieg czujnika ultradzwigkow.
[1] Nacisng¢ przycisk wyboru trybu i ustawi¢ czerwony wskaznik trybu na [Ultrasonic Maximum Range]

(Maksymalny zasieg ultradzwigkéw).

[2] Nacisngé przycisk Value (Warto$¢) i wybraé¢ zadang odlegto$é wykrywania za pomocg zielonego
wskaznika ustawien. Naciska¢ przycisk, az wskaznik wskaze zgdane ustawienie. Odlegto$é wykrywania
zostanie przetgczona z 0,6 m na 0,8, 1, 1,5, WYL., a nastepnie z powrotem na 0,6.

@ Sensitivity
@ Human Cancel Adj

® Standby.

© Area Check
Detection

© Calibration

» Calibration Error

Calibration AreaCheck

@ Activation
@ Vehicle
Protection

2. Nacisng¢ przycisk Value (Warto$c¢), aby wybra¢ zgdang odlegtos¢ wykrywania.

1. Nacisng¢ przycisk wyboru trybu i wybra¢ [Ultrasonic Maximum Range]
(Maksymalny zasieg ultradzwigkdow).

PAMlETA -Ograniczenie zasiegu czujnika ultradzwigkéw zmniejsza i pogarsza jego oryginalng

skutecznos$c¢ detekceji. Jesli wokot obszaru detekcji wystepuje problem, nalezy go
usunggé.
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5-6 Wejscie dodatkowego czujnika

« Wybudzenie

Ustawienie fabryczne:
W przypadku korzystania z wejscia w celu ochrony pojazdéw mozliwe jest Wake L &
uzycie zewnetrznego wejscia w celu uaktywnienia zwigkszenia czuto$ci. axe

[1] Podiaczy¢ przewdd sygnatu od czujnika aktywacji lub klawiatury do zacisku wejscia.

[2] Aby podtgczy¢ urzadzenie N.C., nalezy przetgczy¢ wejscie na Wake L. Aby podtaczy¢ urzadzenie N.O.,
nalezy przetaczy¢ wejscie na Wake H (aktywne przy wysokim poziomie).

+ Blokowanie

W przypadku korzystania z wej$cia w celu ochrony pojazdéw mozliwe jest zablokowanie czujki w przypadku

uaktywnienia wejécia (aktywne przy niskim poziomie).

[1] Podtaczy¢ sygnat wytgczenia czujki do zacisku ,Input” (Wejscie).

[2] Aby podtgczy¢ urzadzenie N.C., nalezy przetaczy¢ wejscie na Inhibit L (aktywne przy niskim poziomie).
Aby podtgczy¢ urzadzenie N.O., nalezy przetgczy¢ wejscie na Inhibit H (aktywne przy wysokim poziomie).

e Jak zmienic wejscie

[1] Nacisna¢ przycisk wyboru trybu i ustawi¢ czerwony wskaznik trybu na [Input] (Wejscie).

[2] Nacisna¢ przycisk Value (Wartosci) i wybra¢ zadane wejécie za pomoca zielonego wskaznika ustawien.
Nacisng¢ przycisk, az wskaznik wskaze zgdane ustawienie. Wejscie zostanie przetgczone z Wake L na
Wake H, Inhibit L, Inhibit H, a nastgpnie z powrotem na Wake L.

[@Sensitiviy T 1 ]
@ Human Cancel Adust| 1 | 2 |
° [ 60 |

® Standdy

© Area Check
Detection

© Calbration

» Calibration Error

Calbration  AreaCheck

2. Nacisng¢ przycisk Value (Warto$c¢), aby wybra¢ wejscie

1. Nacisng¢ przycisk wyboru trybu i wybraé [Input] (Wejscie).

I\VI[=ay:W] Ustawienia fabryczne i zalecane na podstawie typu eksploatacji

W przypadku na ustawienia inne niz zalecane nalezy zapisac je w ponizszej tabeli
w ostatniej kolumnie z prawej strony.

Lokalizacja:
e Zalecane ustawienie
Ustawienie Ustawienie fabryczne - —
Aktywacja Ochrona pojazdéow
Maksymalny zasieg mikrofali 3,5m 5m 3,5m
Wyjscie N.O. N.O. N.O.
Tryb czujki Ochrona pojazdow Aktywacja Ochrona pojazdéw
Czutos¢ 3 3 3
Funkcja ignorowania oséb 3 3 3
Funkcj k ia diugotrwatej
unkcja wyl rywanlé : ugotrwatej 5 min 5 min 5 min
obecnosci
Funkcja przedtuzenia czasu Off off off
podwyzszonej czutosci
Maksymalny zasieg ultradzwigkow! 1m 1m 1m
Wejscie Wake L nd
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6 Rozwigzywanie probleméw

Objaw

Przyczyna

Dziatanie

Wskaznik dziatania nie wytgcza sie.

Mozliwy brak zasilania.

Podtgczy¢ zasilanie 12-24VDC.

Napiecie zasilania moze by¢ nieprawidtowe.

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania wynosi 12-24VDC.

Nieprawidtowa biegunowos$¢ zasilania
(nie prowadzi do awarii, ale uniemozliwia
dziatanie produktu).

Sprawdzi¢ biegunowos$¢ zasilania.
Upewni¢ sie, ze produkt jest zasilany
pradem statym a nie przemiennym.

Wszystkie wskazniki LED ciggle migaja.

Do wejécia zasiania jest

lie pradem

Zmieni¢ zasilanie na prad staty.

Detekcja przez czujke nie jest
przekazywana do urzadzenia w systemie.

El wyjscia moga by¢ ni

Upewnic sie, ze potgczenia sg prawidiowe.

Nieprawidtowy typ wyjscia.

Wybra¢ prawidtowy typ zestyku wyj$ciowego dla

urzadzenia systemowego.

Nie mozna zakonczy¢ kalibracji.

W obszarze detekcji moze znajdowacé sie
ruchomy obiekt.

Usuna¢ pieszego lub obiekt (np. flage, baner,
roélinnos¢) sprzed czujki.

Wskaznik dziatania miga na przemian na
czerwono i niebiesko podczas kalibracji
(btad kalibracii).

Czujnik ultradzwigkéw mogt wykry¢
pieszego lub obiekt taki jak tablice

w obszarze detekcji. W obszarze detekgcji
czujki jest nieréwne podtoze, np. krata.

Usung¢ pieszego lub obiekt z obszaru
detekcji (jesli dotyczy). Jesli obiektu nie
mozna usung¢, nalezy zmniejszy¢ zasigg
wykrywania czujnika ultradzwiekow.

Czujka jest zamontowana zbyt nisko
i wykrywa podtoze.

Zamontowac czujke tak, aby jej spdd znalazt
sie 500 mm nad podiozem.

Stupek, na ktérym zamontowano czujke,
lub podtoze sg pochyte, wigc czujka
wykrywa podfoze.

Czujka moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy stupek
jest pochylony ku podfozu. Przymocowac czujke do

stupka ustawionego pionowo wzgledem podtoza.

Kierunek ustawienia czujki (obszar
detekciji) jest nieprawidtowy.

Skorygowac kierunek ustawienia czujki tak, aby
nie byta uaktywniana przez pobliskie pojazdy,

mur (ogrodzenie) i/lub szlaban.

Na powierzchni czujki moze znajdowaé
sie przedmiot, np. guma do zucia.

Usuna¢ przedmiot.

Pojazd przejezdzajgcy przez obszar
detekgji jest wykrywany sporadycznie lub
w ogdle nie jest wykrywany.

Mozliwy brak zasilania.

Podtgczy¢ zasilanie 12-24 V DC.

Napiecie zasilania moze byc nieprawidtowe.

Sprawdzie, czy napiecie zasilania wynosi 12-24 V DC

Kalibracja mogta nie zosta¢ prawidtowo
wykonana.

Prawidtowo wykonac kalibracje.

Kierunek ustawienia czujki (obszar
detekcji) jest nieprawidtowy.

Skorygowaé kierunek ustawienia czujki (obszar

detekcji),aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie.

Na dziatanie czujki moze mie¢ wptyw tto.

Ponownie wykonac kalibracje.

Odlegtos¢ wykrywania moze by¢ zbyt mata.

Zwigkszy¢ odlegtos$¢ wykrywania.

Czuto$¢ moze by¢ zbyt niska.

Zwigkszy¢ czutosc.

Czujka nie powraca do stanu braku
detekcji, nawet gdy pojazd opuszcza
obszar detekcji lub zmiana stanu trwa zbyt
dtugo.

W obszarze detekcji moze znajdowac si¢ osoba,
rower, duza paczka, roslinnos¢ lub $nieg. W
obszarze detekcji czujnika ultradzwiekéw moze by¢

nieréwne podioze, np. krata.

Usung¢ obiekt stanowigcy przyczyne
problemu. Jesli obiektu nie mozna
usungé, nalezy zmniejszy¢ zasieg
wykrywania.

Na powierzchni czujki moze znajdowaé
sie przedmiot np. guma do Zucia.

Usuna¢ przedmiot.

Kalibracja mogta nie zostac prawidtowo
wykonana.

Ponownie wykonac kalibracje.

Kierunek ustawienia czujki (obszar
detekcji) jest nieprawidtowy.

Skorygowaé kierunek ustawienia czujki (obszar

detekcji),aby uzyskac prawidiowy kierunek.

Wykrywany jest szlaban. Szlaban ciggle
otwiera sig i zamyka.

Czuto$¢ moze by¢ zbyt wysoka.

Zmniejszy¢ czutosé.

Odlegtos¢ wykrywania moze by¢ zbyt duza.

Zmniejszy¢ odlegtos¢é wykrywania.

Miejsce montazu czujki moze byc¢ zbyt
blisko szlabanu.

Czujke nalezy zamontowa¢ w odlegtosci
700 mm lub wiecej od szlabanu.

Kierunek ustawienia czujki (obszar
detekcji) jest nieprawidtowy.

Skorygowac kierunek ustawienia czujki
(obszar detekcji), aby byt réwnolegty do
szlabanu.
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Objaw

Przyczyna

Dziatanie

Czujka wykrywa pojazd poza obszarem
detekgiji.

Czuto$¢ moze by¢ zbyt wysoka.

Zmniejszy¢ czuto$é.

Odlegtos¢ detekcji mikrofal
moze by¢ zbyt duza.

Zmniejszy¢ odlegtos¢ detekciji
mikrofal.

Kierunek ustawienia czujki (obszar
detekgji) jest nieprawidtowy.

Skorygowac¢ kierunek ustawienia czujki (obszar

detekgji), aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie.

Czujka wykrywa pieszego wchodzgcego
na obszar detekgji.

Czuto$¢ moze by¢ zbyt wysoka.

Zmniejszy¢ czuto$é.

Tryb czujki moze by¢ nieprawidiowy.

Upewnic¢ sie, ze tryb czujki odpowiada
warunkom montazu.

Przez obszar detekcji przechodzi wiecej
niz jeden pieszy.

Czujnik moze wykrywac¢ ttum.
Dopilnowa¢,aby ludzie nie przechodzili
przez obszar detekgji.

Czujka wykrywa pieszego z duzym
bagazem lub metalowym przedmiotem
mijajgcego obszar detekgji czujki.

Czuto$¢ moze by¢ zbyt wysoka.

Zmniejszy¢ czutosé.

Metalowy przedmiot lub bagaz jest za
duzy.

Czujka moze nie odréznia¢ duzego
przedmiotu od pojazdu. Dopilnowac, aby
ludzie nie przechodzili przez obszar.

Czujka wykrywa zbyt p6zno. Powinna
wykrywaé wczesniej (rozpoczac
wykrywanie z wigkszej odlegtosci).

Czuto$¢ moze by¢ zbyt niska.

Zwigkszy¢ czutosé.

Odlegtos¢ detekcji mikrofal
moze by¢ zbyt mata.

Zwigkszy¢ odlegtos¢ wykrywania
mikrofal.

Tryb czujki moze by¢ nieprawidiowy.

Upewnic¢ sie, ze tryb czujki odpowiada
warunkom montazu.

Brak efektu koniunkgji logicznej wykrycia
przez czujke w celu aktywaciji i wykrycia
przejezdzajgcego pojazdu.

Czutos¢ moze by¢ zbyt niska.

Zwigkszy¢ czutosc.

Kierunek ustawienia czujki (obszar
detekgji) jest nieprawidtowy.

Skorygowac¢ kierunek ustawienia czujki (obszar

detekgji),aby umozliwi¢ prawidiowe wykrywanie.

Odlegtos¢ detekcji mikrofal
moze by¢ zbyt mata.

Zwigkszy¢ odlegto$¢ wykrywania
mikrofal.

Pojazd skrecajgcy tuz po wyjechaniu
z parkingu nie jest wykrywany.

Czuto$¢ moze by¢ zbyt niska.

Zwigkszy¢ czutosé.

Funkcja przedtuzenia czasu podwyzszonej
czutosci mogta zosta¢ wylaczona.

Wigcz funkcje przediuzenia czasu podwyzszonej

czutosci

Czas dziatania funkcji przedtuzenia czasu
zwigkszenia czuto$ci moze by¢ zbyt krotki.

Wydtuzy¢ czas dziatania funkcji przedtuzenia

czasu podwyzszonej czutosci

Jesli mimo wykonania powyzszych instrukcji nie mozna rozwigza¢ problemu, nalezy skontaktowac si¢ z naszym przedstawicielem

handlowym lub biurem sprzedazy.

_25-




[ Specyfikacja

7-1 Specyfikacja

Model

OVS-01GT

Metoda detekcji

Potgczenie mikrofal (efekt Dopplera, technologie FMCW)
i ultradzwigkow

Czestotliwo$¢ czujnika

Mikrofale: 24 GHz, ultradzwigki: 56 kHz

Czas reakcji

500msec

Napiecie zasilania

12 -24VDC

Pobdr mocy Grzatka wigczona: do 200 mA, grzatka wytgczona: do 80 mA (przy 24 V)
Wyjscie Wyijscie przekaznikowe 30 V DC, 0,3 A (wybdr: N.O./N.C.)
Wejscie Wybér: aktywne przy niskim/wysokim poz.
Odlegtos¢ Czujnik mikrofal 0,8 do 5,5 m; maks. zakres regulacji
wykrywania Czujnik ultradzwigkow 0,1 do 1,5 m; maks. zakres regulacji

Wykrywana predko$¢ pojazdu

2-20km/h

Czutos¢

Poziom od 1 do 5

Funkcja ignorowania oséb

Poziom od 1 do 5

Funkcja wykrywania diugotrw. obecnosci

5/60/ 180 / niesk. min

Funkcja przediuzonego czasu podw. czufosci

Off/5/10/20/40s

U Wejscie Wake L / Wake H / Inhibit L / Inhibit H
Jstawienia
) ) Wyjscie N.O. / N.C.
urzadzenia
a X i 2/25/3/35/4/45/5/55m
Maksymalny zasieg mikrofal
Maksymalny zasieg ultradzwiekéw Ooff /06/08/1/15m
Tryb czujki Aktywacja / Ochrona pojazdéw
Stan czuwania: state zielone $wiatlo, detekcja: state czerwone $wiatto,
Normalne dziatanie
Informacja o nieodpowiednich warunkach otoczenia: dwukrotne migniecie na zielono
Brak detekcji: miganie na zielono, wykrycie przez czujnik mikrofal: miganie
Sprawdzenie obszaru detekcji na zotto, wykrycie przez czujnik ultradzwiekdw: miganie na fioletowo,
wykrycie przez czujnik mikrofal i ultradzwigkéw: miganie na czerwono
Wskaznik

Kalibracja

Przygotowanie: powolne miganie na niebiesko, kalibracja: szybkie miganie na niebiesko,

Blad detekcji czujnika ultradzwigkéw: naprzemienne miganie na czerwono i niebiesko

Resetowanie czujki

Wykonano resetowanie: state zétte $wiatto przez 2 sekundy

Dziatanie funkcji ignorowania oséb

Tak (oprocz ustawienia poziomu czutosci 5)

Temperatura otoczenia -30 do 50°C
Robocza wilgotno$¢ otoczenia maks. 95% (bez kondensacii)
P65

Stopien ochrony

Miejsce montazu

Wewnatrz / Na zewnatrz

Wysoko$¢ montazu

500 mm (odlegto$¢ od podtoza do spodu urzadzenia)

Regulacja kata czujnika

W lewo i prawo: +30 stopni (co 5 stopni)

Waga

420g

Akcesoria

Wkrety mocujgce x 4, instrukcja montazu (niniejszy dokument)
OVS-SGA(A) w zestawie tylko z modelem na rynek USA

Zgodnie z politykg ciggtego doskonalenia zastrzegamy mozliwo$¢ zmiany danych technicznych bez zawiadomienia.

<Informacja>

Nie ponosimy odpowiedzialnosci za szkody powstate podczas niewtasciwego uzytkowania ani montazu produktu.
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7-2 Schemat obszaru detekg;ji

. . s [ Mikrofale
Widok z gory Widok z dotu £ = = 1 Ultradzwieki
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[Jednostka : m]
Wysoko$¢ montazu 0,5 m, typ eksploatacji: aktywacja urzadzenia, czuto$¢: 3,

odlegto$¢ wykrywania czujnika ultradzwiekéw: 1 m, tryb sprawdzania obszaru detekcji.
* W normalnym trybie dziatania obszar detekcji pojazdu moze by¢ mniejszy.

7-3 Wymiary
Otwor na przewod 14 [Jednostka : mm]
o (e}
) F g
b
i 3 g
2
5 0 G
2
;
Q ]
80 ‘ 72,5 Rozstaw 32
8 Akcesoria
OVS-SGA(A) OVS-TB01 OVS-MP
Pojedynczy adapter do Wspornik o przekroju tréjkatnym Mini-stupek dla serii OVS (wytgcznie USA)
skrzynki przytaczeniowej do ustawienia 45 st. i 90 st. OVS-MPB: czarny
(wytgcznie do rozmiaréw OVS-MPY: ity
OVS-MPBCURB: czarny do kraweznikow
stosowanych w USA) OVS-MPYCURB: 26ty do kraweznikéw
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Firma OPTEX niniejszym o$wiadcza, ze urzgdzenie radiowe oznaczone jako OVS-01GT jest zgodne z dyrektywg
RED 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci dla UE jest dostepny pod adresem: www.optex.net

Dane kontaktowe w Unii Europejskiej

Producent:

OPTEX CO., LTD. 5-8-12 Ogoto, Otsu, Shiga, 520-0101 JAPONIA

Autoryzowany przedstawiciel w Europie:

OPTEX (EUROPE) LTD. / EMEA HEADQUARTERS

Unit 13, Cordwallis Park, Clivemont Road, Maidenhead, Berkshire, SL6 7BU
Czestotliwos$¢ i moc emisji mikrofal w WIk. Brytanii: 24,05-24,25 GHz 30 mW e.i.r.p

INFORMACJA FEDERALNEJ KOMISJI tACZNOSCI (FCC)

Nastepujgca informacja musi by¢ zamieszczona na urzadzeniu, w ktérym zamontowany jest ten modut; zawiera
identyfikator FCC ID: DC9-OVS01 To urzgdzenie jest zgodne z czes$cig 15 Regulaminu Federalnej Komisji
tacznosci (FCC) USA. Jego dziatanie podlega dwém ponizszym warunkom:

(1) Urzadzenie nie moze wywotywaé szkodliwych zaktocen i (2) musi przyjmowac wszelkie otrzymywane
zakidcenia, w tym zaktécenia mogace spowodowac niepozgdane dziatanie.

OSTRZEZENIE FEDERALNEJ KOMISJI t ACZNOSCI (dotyczy USA)

Zmiany lub przerdbki, na ktére strona odpowiedzialna za zachowanie zgodnosci nie wyrazita zgody, mogg
spowodowac utrate przez uzytkownika prawa do uzytkowania urzgdzenia.

-INFORMACJA-

Opisywane urzgdzenie poddano testom i stwierdzono jego zgodno$¢ z warto$ciami granicznymi urzgdzenia
cyfrowego klasy B zgodnie z czgscig 15 Regulaminu Federalnej Komisji tgcznosci (FCC) Stanow
Zjednoczonych. Wyznaczone warto$ci graniczne majg na celu zapewnienie zasadnej ochrony przed szkodliwymi
zaktéceniami w instalacji w budynku mieszkalnym. Urzadzenie wytwarza, wykorzystuje i moze promieniowac fale
elektromagnetyczne o czgstotliwosci radiowej. Jesli nie bedzie zainstalowane i uzywane zgodnie z instrukcjami,
moze wywotywac szkodliwe zakiécenia komunikacji radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze zaktocenia nie
wystapig w danej sytuacji. Jesli urzgdzenie wywota szkodliwe zaktdcenia w dziataniu odbiornikéw radiowych

i telewizyjnych, co mozna stwierdzi¢, wtgczajac i wytaczajac je, zalecamy usunigcie zaktécen w jeden lub wiecej
z nastepujgcych sposobow:

- przeniesienie anteny odbiornika lub zwrdcenie jej w innym kierunku,

- zwigkszenie odlegto$ci miedzy urzadzeniem a odbiornikiem,

- podtgczenie urzadzenia do gniazda lub obwodu innego niz ten, do ktérego podtgczony jest odbiornik,

- uzyskanie pomocy od dystrybutora lub doswiadczonego elektronika.

--INFORMACJA-

1. Anten nie mozna wymieniac.

2. Zachowanie zgodnosci z wymaganiami Federalnej Komisji Komunikacji (FCC) dotyczgcymi narazenia na
promieniowanie elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowej, nalezy zachowaé odlegtosé co najmniej 20 cm
miedzy anteng urzadzenia a przebywajgcymi w poblizu osobami.

&> QORTEX

OPTEX CO.,LTD. (JAPONIA)
(Certyfikat ISO 9001) (Certyfikat ISO 14001)
5-8-12 Ogoto Otsu Shiga 520-0101 JAPAN
TEL:+81-77-579-8670

www.optex.net

OPTEX SECURITY Sp.z 0.0. (POLSKA)
TEL:+48-22-598-06-55

www.optex-europe.com/pl
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