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« Detekcja obecnosci pojazdu za pomoca
specjalnego algorytmu wykorzystujacego
technologie mikrofalowa.

+ Regulacja ustawier za pomocg aplikacji mobilnej.

» Mozliwo$¢ udostepniania ustawier innym
uzytkownikom za pomocg aplikacji.

« Funkcja ignorowania pieszych

« Widoczny wskaznik dziatania urzadzenia

» Wbudowana grzatka.



1 Zasady bezpieczeristwa

Produkt jest czujnikiem parkingowym wykrywajgcym wjazd, obecnos¢ i odjazd
pojazddéw. Nie nalezy go uzywac¢ w jakimkolwiek innym celu.

Bezpieczne uzytkowanie

Informacje o oznaczeniach
Ponizszy opis zamieszczono dla zapewnienia prawidtowego uzytkowania produktu bez szkody

dla uzytkownika, oséb postronnych oraz szkéd w mieniu. Symbole wraz z ich znaczeniami przedstawiono
ponizej. Niniejszg instrukcje nalezy przeczyta¢ po zapoznaniu sig z ich trescia.

: Nieprzestrzeganie instrukcji opatrzonych tym symbolem moze spowodowa¢ $mieré
AOSTRZEZENIE lub powazne zranienie.
ﬁ PRZESTROGA | Nieprzestrzeganie instrukcji opatrzonych tym symbolem moze spowodowac
zranienie i/lub szkody materialne.

PRZYKELADY OZNACZEN GRAFICZNYCH

A\

Symbol A oznacza koniecznos$¢ zwrdcenia uwagi na okreslong tres¢ (w tym ostrzezenie). Poszczegdlne
ostrzezenia sg zawarte wewnatrz symbolu (rysunek z lewej strony oznacza niebezpieczeristwo porazenia
pradem elektrycznym).

®

Symbol ® oznacza zakaz. Poszczegélne ostrzezenia sg zawarte wewnatrz lub przy symbolu
(rysunek z lewej strony oznacza zakaz demontazu).

<

Symbol € oznacza wymagane zachowanie lub element, na ktéry nalezy zwréci¢ uwage.
Poszczegodlne instrukcje sa zawarte wewnatrz lub przy symbolu (rysunek z lewej strony oznacza
koniecznos$¢ wytgczenia zasilania).

/\ OSTRZEZENIE

Nie dotyka¢ mokrymi rekami

Nie dotyka¢ gtéwnego urzadzenia ani zacisku zasilania mokrymi rekami.
(Nie dotykac¢ ich réwniez rekami mokrymi od deszczu.) Grozi to porazeniem pradem.

Nie demontowac ani
nie przerabia¢ urzgdzenia

NIGDY nie demontowac ani nie dokonywac przerébek urzadzenia, gdyz jest to
niebezpieczne i moze doprowadzi¢ do porazenia pradem lub pozaru.

Wigczy¢ zasilanie systemu
w przypadku
nieprawidtowosci

W przypadku pojawienia sie dymu lub nietypowego zapachu podczas korzystania

z urzadzenia w nieprawidtowych warunkach moze dojs¢ do pozaru, porazenia

pradem elektrycznym lub oparzen. Natychmiast wytgczy¢ zasilanie i skontaktowac sie
z wykonawca.

Nie przekracza¢ parametréw
podanych w danych
technicznych urzadzenia

Urzadzenia nalezy uzywaé w zakresie parametréw wskazanych w niniejszej instrukcji.
W przeciwnym przypadku urzadzenie nie bedzie dziatato prawidtowo i bedzie
wystepowato ryzyko pozaru lub porazenia pragdem elektrycznym.

Zawsze wytgczac zasilanie
na czas montazu

Przed montazem i/lub wykonaniem potaczen elektrycznych nalezy wytgczy¢
zasilanie urzadzenia. W przeciwnym przypadku moze dojs$¢ do porazenia pragdem
elektrycznym.

/\ OSTRZEZENIE

Nie polewa¢ urzadzenia woda
pod wysokim ci$nieniem

Nie polewa¢ urzadzenia woda z wiadra, weza i/lub myjki cisnieniowej. Do wnetrza
urzadzenia moze przedostac sig¢ woda i spowodowac uszkodzenie.

Starannie i solidnie wykonaé
potaczenia elektryczne

Przeprowadzi¢ czinnos'ci w zakresie wykonania potgczen elektrycznych wymienione
w niniejszej instrukcji. Nieprzestrzeganie moze spowodowac pozar lub porazenie
pradem elektrycznym.

Mocowa¢ starannie

Wykona¢ montaz urzadzenia na stupku zgodnie z niniejszg instrukcja. Nieprzestrzeganie
moze spowodowac upadek urzadzenia lub poluzowanie kabla, a w konsekwencji
zranienie, pozar i/lub porazenie pragdem elektrycznym.

Prawidtowo zamontowac¢
i skonfigurowac urzadzenia

Wykona¢ prawidtowy montaz, konfiguracje i sprawdzenie dziatania opisane w niniejszej
instrukcji. Nieprzestrzeganie moze uniemozliwi¢ wykrywanie pojazdow.

oo oe® ([ @0 A& e )

Regularnie czysci¢ urzadzenie

Urzadzenie wymaga regularnego czyszczenia. W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek
nieprawidtowosci nalezy powstrzymac sie od jego uzytkowania.
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? Przed uzyciem produktu

2-1 Zasada wykrywania obiektow przez czujnik

« Czujnik wykrywa pojazdy za pomoca technologii mikrofalowej (FMCW)

2-2 Dziatanie czujnika

Obszar detekc;ji E
Brak detekcji Detekeja ‘ 9 }

Gdy w obszarze nie ma pojazdu, czujnik Gdy pojazd wjezdza w obszar detekcji, nastepuje zmiana
jest w trybie czuwania. stanu czujnika i aktywacja wyjs¢ przekaznikowych.

} Brak detekcji

Detekcja
Gdy pojazd pozostaje w obszarze detekcji, Gdy pojazd wyjezdza z obszaru detekcji, czujnik przechodzi
czujnik utrzymuje stan ,detekcja”. w tryb czuwania.

m Réznice zwigzane z kierunkiem pojazdu

Kierunek, w ktérym porusza sie pojazd wzgledem czujnika, wptywa

na skutecznos¢ detekcji. Czujnik wymaga prawidtowego montazu zgodnie
z rozdziatem ,Warunki montazu czujnika” (str. 9-11).

Parametry musza by¢ dostosowane do kata instalacji, nalezy wigc pamieta¢
o prawidtowym sposobie montazu. Wykrycie pojazdu wjezdzajgcego nagle
na obszar detekcji z tzw. martwego kata moze by¢ utrudnione.

_ A Przestroga

* W zwigzku z zasada funkcjonowania czujnika mozliwe sg nastepujace sytuacje:

+ Jesli pieszy lub obiekt znajdzie sie w obszarze detekcji po opuszczeniu tego obszaru przez pojazd, czujnik
utrzyma stan ,detekcja”. Czujnik moze nie zmieni¢ (lub mie¢ mniejsza tendencje do z przetaczenia na) stan
detekcji wskutek obecnosci flag, banneréw, wysokiej roslinnosci itp.

+ Jesli za pierwszym pojazdem na obszar detekcji wjedzie w bardzo bliskiej odlegtosci drugi pojazd, oba
moga zostac¢ rozpoznane jako jeden pojazd.
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3 Nazwy poszczegolnych czesci

3-1 Numer modelu

Numer modelu produktu odzwierciedla konfiguracje produktu w nastepujacy sposob.
Szczegoty podano na stronie 36 w rozdziale ,10-1 Dane techniczne”.

OVS-02GT

BL : Black/Czarny

3-2 Konfiguracja urzadzenia

Sruba (do mocowania Goérna $ruba
goérnej pokrywy) l
[ — =

Modut czujnika
le Obrotoe° 1 4
w lewo i prawo

hd

Dolna pokrywa ___ 1 4

___Gorna pokrywa

Obudowa
czujnika

Uszczelka gumowa
dla ochrony przed
woda

$ruba (do mocowania Dolna Sruba
goérnej pokrywy)

Konserwacja

Otwor na peszel
@21mm (3/4")

-

W przypadku zabrudzenia obudowy urzadzenia delikatnie przetrze¢ jg migkkim zwilzonym pedzelkiem szczotka
lub zwilzong $ciereczka. Jesli nie bedzie mozliwe usunigcie brudu w ten sposéb, nalezy wyczysci¢ urzadzenie

Sciereczka zwilzong neutralnym detergentem.

Nie uzywaé srodkéw chemicznych takich jak alkohol.
Nie my¢ za pomoca myjki ci$nieniowe;.

m Zakaz wprowadzania modyfikacji

Whprowadzanie jakichkolwiek modyfikacji w urzagdzeniu jest niedozwolone.



3-3 Modut czujnika (wspéiny dla wszystkich modeli)

Wskaznik dziatania mozna wiaczy¢ / wytaczyé
(patrz str. 29 8-4-1 ,Wskaznik dziatania”)

Modut czujnika

Listwa zaciskowa ———e

+ Wskaznik dziatania

Tryb dziatania Stan dziatania Stan Wskaznik dziatania
Oczekiwanie Ciagte zielone $wiatto
Oczekiwanie — informacja o otoczeniy Ciggte fioletowe $wiatto
Standardowy tryb ii?g}iizgowe Wstepr_\a detekcja C?qgle z6tte éwiatfo :
dziatania Detekcja C{agle czerwone S)/V|§tlo
Niedokoriczona kalibracja Ciggte niebieskie swiatto
Uruchamianie Uruchamianie Ciagte niebieskie swiatto (2 s)
Przywracanie ustawien fabr. | Zakoriczone (Szybko) migajace niebieskie wiatto *1
Oczekiwanie (Wolno) migajace zielone $wiatto
Oczekiwanie - informacja o otoczeniu| (Wolno) migajace fioletowe $wiatto
Stgndardowe Wstepna detekcja (Wolno) migajgce zétte Swiatto
dziatanie Detekcja (Wolno) migajace czerwone $wiatto
Niedokoriczona kalibracja (Wolno) migajgce niebieskie swiatto
Tryb tacznosci Sprawdzenie Oczekiwanie Mjgaﬁqce ;ilelonfe §wiatlo *2
z aplikacjg mobilng obszaru Wstepna detekcja M{ga!ace 206tte swmt?o i
Detekcja Migajgce czerwone $wiatto
W toku Migajace niebieskie i zielone $wiatto
. X Btad niestabilnosci (Szybko) migajace czerwone i Z6tte Swiatto *3
Kalibracja Btad intensywnego odbicia (Szybko) migajgce czerwone i niebieskie $wiatlo *3
Intensywne odbicia Migajace fioletowe $wiatto *4

*1: Aby przywréci¢ ustawienia fabryczne, nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania na 5 — 10 sekund.

*2: Wskaznik dziatania miga na niebiesko przez 30 sekund, po czym urzadzenie samoczynnie powraca do normalnego trybu dziatania.
*3: Nie przeprowadzono kalibracji.

*4: Urzadzenie miga przez 10 sekund, po czym powraca do normalnego dziatania. Kalibracja zostata zakoriczona.
*3, 4: Aby rozwigza¢ ten problem, patrz str. 17 ,7-3 Kalibracja”.

*5: Wskaznik dziatania jest zawsze aktywny, nawet jesli parametr ,Wskaznik” w aplikacji jest wytgczony.
o Listwa zaciskowa
Podtaczy¢ przewdd zasilajacy do zaciskow zasilania (,Power supply”), a przewody wyjscia przekaznikowego do zaciskdw wyjscia.
Zwroéci¢ szczegdlng uwage na réznice miedzy wyjsciam 1 2 przy ich wyborze.
5 Bezpotencjatowe pétprzewodnikowe
wyjscie przekaznikowe 30 VDC 0,3 A
lub mniej (obcigzenie rezystancyjne)
— Listwa zaciskowa 1 |_‘7 Zasilanie 12 - 24 V AC/DC
| Przycisk przywracania \ o com N.C.
ustawien fabrycznych
Listwa zaciskowa 2 ‘ ® ‘ ® ‘ ® ‘ & ‘ @ ‘ Listwa zaciskowa 1
N —

Wyjscie 1 Zasilanie
Wyjécie 2 Zasilanie
| —

Dopuszczalne wymiary drutu ‘ ® ‘ ® ‘ & ‘ & ‘ ® ‘ : Listwa zaciskowa 2
Drut sztywny: 0,5 = 1,2 mm (AWG 30-16) N.C. COMN.O. IN GND
Drut skrecony: 0,3 — 2,0 mm2 (AWG 22-14)

Wejscie styku
Bezpotencjatowe mechaniczne
wyjscie przekaznikowe 30 VDC 1 A

. . o lub mniej (obcigzenie rezystancyjne
m Przywrécenie ustawien fabrycznych 1 (obeia ystancyine)

Wszystkie ustawienia, w tym hasto i wartosci kalibracji, mozna przywréci¢ do ustawien fabrycznych.
Czujnik nalezy zresetowac w przypadku zmiany miejsca jego montazu. W tym celu nalezy wcisngc
i przytrzymacé przycisk przywracania ustawien fabrycznych przez 5 — 10 sekund. Po zresetowaniu
wskaznik dziatania zaswieci sie na niebiesko przez 2 sekundy. Mozliwe jest réwniez zresetowanie
czujnika przez wybranie pozycji menu ,Reset to factory default settings” (,Przywrd¢ ustawienia
fabryczne”) w aplikacji.
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4 Ustawienia (aplikacja)

Czujniki serii OVS-02 mozna programowac za pomocg smartfonu. (To jedyny sposéb programowania czujnika.)
* Dedykowana aplikacja jest nieodptatna, ale podczas uzytkowania mogg zosta¢ naliczone optaty za przesytanie
danych.

Przed korzystaniem z aplikaciji

Przed korzystaniem z aplikacji nalezy doktadnie zapozna¢ sig¢ z ponizszymi instrukcjami.

Nalezy przeczyta¢ warunki korzystania oraz polityke prywatnosci dotyczacg uzytkowania aplikacji.
Oba dokumenty sa dostepne w aplikaciji.

Aplikacja korzysta z danych lokalizacji, funkcji Bluetooth i kamery smartfonu.

Nalezy zezwoli¢ na uzycie tych funkcji.

Nalezy pobra¢ aplikacje mobilng, skanujgc kod QR lub wyszukujac
nazwe ,OPTEX Virtual Loop” w sklepie AppStore lub GooglePlay.

CQ OPTEX VirtualLoop >

Logowanie do aplikacji

Po uruchomieniu aplikacji po raz pierwszy i zaakceptowaniu warunkéw uzytkowania zostanie wyswietlony
ekran tworzenia konta uzytkownika. Wpisanie danych uzytkownika jest opcjonalne. Po utworzeniu uzytkownika
zostanie wyswietlony ekran ,Sensor list” (,Lista czujnikdw”). Wprowadzone informacje mozna w dowolnej chwili
edytowac. Po zaktualizowaniu ustawien czujnika uzytkownik bedzie wyswietlany w aplikacji jako administrator.

Logowanie do czujnika

Przy pierwszym logowaniu do czujnika ustawi¢ hasto, pamietajac o instrukcjach w sekcji ,Przestroga” ponizej.
Hastami nalezy zarzadzaé ostroznie, aby unikna¢ naruszen bezpieczenstwa i utraty danych. Istnieje mozliwosé
zmiany haset. W przypadku zgubienia hasta nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk resetowania przez diuzej
niz 5 sekund, aby przywrécié ustawienia fabryczne czujnika.

Udostepnianie ulubionych ustawien

+ Gdy aplikacja nie jest potaczona z czujnikiem:

Udostepnianie zapisanych ulubionych ustawieri jest mozliwe za pomoca ikony ¥ na ekranie ,Sensor list”.

+ Aby udostepnic¢ ustawienia aktualnie konfigurowanego czujnika:

Ustawienia mozna udostepnia¢ za pomoca ikony kodu QR na ekranie ,Parameter list” (,Lista parametrow”).

Rejestrowanie udostepnionego ulubionego ustawienia

Kod QR mozna odczyta¢ za pomocg ikony kodu QR na ekranie ,Application and Favorite setting”.

A Przestroga

* Ustawiajac hasto, nalezy kierowa¢ sie ponizszymi zaleceniami, aby hasto nie byto tatwe do odgadniecia
przez inne osoby. Hasto nie powinno:

+ zawierac ciggu znakow z identyfikatora czujnika (w postaci niezmienionej, odwrdconej, powtdrzonej itp.);

+ by¢ tatwe do odgadnigcia na podstawie miejsca instalacji lub nazwy firmy (np. kod pocztowy, adres,
numer telefonu, nazwa przedsiebiorstwa itp.);

« sktadac¢ sie wytacznie z powtdrzen jednej cyfry lub litery;

« zawierac prostych sekwencji cyfr lub liter (np. 123456);

+ wystgpowaé w stowniku.
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Etapy montazu

Rozdziat 6

Rozdziat 7

Sprawdzenie warunkéw
montazu czujnika

Przygotowanie schematu
montazu

Wiercenie otworéw
W miejscu montazu

l

Umieszczenie

urzadzenia
Konfiguracja czujnika
Kalibracja
Nieprawidtowy l Nieprawidtowa
kat odlegtos¢

prawdzenie obszard
detekcji

Zakoriczenie montazu

Str.9,10

Zapisz nazwe czujnika i przygotuj schemat montazu.
Przechowuj je w bezpiecznym miegjscu.

Str.13

Str. 14 — 16 * Kagt mozna regulowa¢ podczas korzystania
z wejscia / wyjcia, patrz str. 28 — 32

Uzyj aplikacji mobilnej

Str.6,8
W przypadku nieprawidtowosci patrz str. 28 — 32

Str.17

Str. 18,19

Str. 16
Zapisz nazwg i hasto do czujnika.
Przechowuj je w bezpiecznym miejscu.



6 Czynnosci przed rozpoczeciem uzytkowania

6-1 Zastosowania

+ Nalezy wybra¢ odpowiednie zastosowanie, ktére odpowiada realnym warunkom pracy czujnika. Nie uzywa¢ produktu
w celach innych niz dopuszczalne zastosowania. Pewne modele nie nadaja sie do niektérych zastosowan.

Szlaban — aktywacja: otwieranie szlabanu / aktywacja systemu bramy
Szlaban — ochrona: do ochrony pojazdéw
Brama przesuwna — aktywacja: otwieranie bramy przesuwnej / aktywacja systemu bramy
Brama przesuwna — ochrona: do ochrony pojazdéw
Brama uchylna — aktywacja: otwieranie bramy uchylnej / aktywacja systemu bramy
Brama uchylna - ochrona: do ochrony pojazdéw
Brama uchylna - cieri: zapobieganie zamykaniu bramy uchylnej
*To zastosowanie okresla sie réwniez jako ,Shadow Loop” lub ,Center Loop”.

6-2 Zasieg detekcji

+ Pamigtaj, aby ustawi¢ kat i zasigg detekcji zgodne z warunkami montazu.
+ Ponizej przedstawiono kat montazu i odpowiadajgcy mu rzut.

Zalecane ustawienie
Zasieg detekcji = szerokos¢ drogi-1,5m I]—|
:§
1 [7]
Zastosowanle'z Kat 900 &

Szlaban — aktywacja 90° 45° °
Szlaban - ochrona 90° k54
Brama przesuwna — aktywacja 90° 45° lc\“g
Brama przesuwna — ochrona 90° v
Brama uchylna — aktywacja 90° 45°
Brama uchyina — ochrona 90°
Brama uchylna — cier 90° 45°

XYY Zasieg detekciji w przypadku montazu pod katem 45°

W przypadku montazu pod katem 45 stopni ustawi¢ zasieg detekcji zgodnie z ponizsza tabela.

Szerokos$¢ drogi |Ustawienie zasiegu detekcji
25m 2,5 m lub mniej
30m 3,0 m lub mniej
35m 4,0 m lub mniej
4,0 m 4,5 m lub mniej
45m 5,5 m lub mnigj
50m 6,0 m lub mniej
55m 7,0 m lub mniej
6,0 m 7,5 m lub mniej
6,5m 8,0 m lub mniej
70m Montowac¢ jak pod kgtem 90°

« Po skonfigurowaniu ustawien sprawdzi¢ dziatanie (test z pojazdem) (patrz str. 18 - 19).
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6-3 Zalecenia dotyczace montazu czujnika (dla szlabanu)

Zamontowac¢ czujniki, jak przedstawiono na rzucie ponize;j.

Czujnik nie bedzie dziatat prawidtowo w przypadku zamontowania go w niewtasciwym kierunku lub na niewtasciwej
wysokosci.

- Przedstawione katy montazu czujnika sg przeznaczone do wykrywania pojazdéw wjezdzajgcych réwnolegle do drogi.
Kat czujnika powinien odpowiadac katowi pojazdu (nie drogi).

Wysoko$¢é montazu: spod czujnika znajduje si¢ 500 mm nad ziemia.

*1: Czujnik zamontowac tak, aby byt zréwnany z boczna powierzchnig urzadzenia obstugujacego szlaban lub automatu
z biletami parkingowymi / do poboru optaty parkingowej, od strony drogi.

Szlaban —ﬂ
12800 mm lub mniej 1500 mm

1000 mm lub wiecej

%
Jak najdalej, o— Wyspa
maks. 500 mm*1 Zastosowanie: szlaban — aktywacja 90°
Zastosowanie: szlaban — ochrona 90

90°

Automat z biletami / do poboru opfat

Widok z boku

300 mm lub wiecej

500 mm




Zastosowanie: brama uchylna — ochrona 90°

6-4 Zalecenia dotyczace montazu czujnika (dla bramy przesuwnej)

Zamontowac czujniki, jak przedstawiono na rzucie ponizej.

Czujnik nie bedzie dziatat prawidtowo w przypadku zamontowania go w niewtasciwym kierunku lub na niewtasciwej wysokosci.

- Przedstawione katy montazu czujnika sg przeznaczone do wykrywania pojazdéw wjezdzajgcych réwnolegle do drogi.
Kat czujnik a powinien odpowiadac¢ katowi pojazdu (nie drogi).

Wysokos$¢ montazu: spéd czujnika znajduje sie 500 mm nad ziemia.

*1: Ustawienie wiekszej odlegtosci niz zalecana moze prowadzi¢ do powstania obszaru bez detekcji miedzy czujnikiem
aktywacji a czujnikiem ochrony.

Brama —r_l:l

800 - 1000 mm 3800 mm lub mniej *1 1500 mm
200 mm lub wiecej \

200 mm lub wiecej

15° 15°

90° )
Strona publiczna K Strona chroniona

9§‘ “ 617 ?7‘ Jak najdalej, maks. 500 mm
Zastosowanie: brama przesuwna — ochrona 90° Q

Zastosowanie: brama przesuwna — aktywacja 90"

6-5 Zalecenia dotyczace montazu czujnika (dla bramy uchylinej)

Zamontowac¢ czujniki, jak przedstawiono na rzucie ponizej.

Czujnik nie bedzie dziatat prawidtowo w przypadku zamontowania go w niewtasciwym kierunku lub na niewtasciwej wysokosci.
- Przedstawione katy montazu czujnika sg przeznaczone do wykrywania pojazdéw wjezdzajgcych réwnolegle do drogi.

Kat czujnik a powinien odpowiada¢ katowi pojazdu (nie drogi).

Wysoko$¢ montazu: spéd czujnika znajduje sie 500 mm nad ziemia.

*1: Ustawienie wiekszej odlegtosci niz zalecana moze prowadzi¢ do powstania obszaru bez detekcji miedzy czujnikiem aktywacji
a czujnikiem ochrony.

Brama
H 1500 mm
1500 mm T~ 700 mm
~ lub wiecej 2800 mm lub mniej *1
200 mm \\
lub wigcej A
15 45° \
Strona publiczna i \900 ‘\900 Strona chroniona
1 -
= T 200 mm lub mniej
@ B < 3
Zastosowanie: brama uchylna — ochrona 90°

Zastosowanie: brama uchylna - cier 45°
Zastosowanie: brama uchylna — aktywacja 90*
APrzestroga

* Ustawienie czujnika pod katem 45 stopni moze spowodowac¢ brak mozliwosci wykrywania pojazdéw oddalajgcych sie
od czujnika, gdyz w takiej konfiguracji urzadzenie jest bardziej czute na zblizajace sie obiekty. Z tego wzgledu pojazd
moze nie wykry¢ pojazdu cofajgcego sie na obszar detekcji.

@GO @GP
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6-6 Zasady montazu w szczegélnych sytuacjach

Pochyty stupek
Obszar detekcji czujnika
Podic;ie
Pochyte podtoze

Zasieg detekcji czujnika

Wysokos¢ montazu

Podtoze

Inne obiekty w otoczeniu

\r=-=-:lj

Jesli czujnik zostanie zamontowany na pochytym stupku,
bedzie skierowany na podtoze i nie bedzie dziatat
prawidtowo. Nalezy pamigta¢, aby zamontowaé czujnik
na pionowym stupku prostopadtym do podtoza.

Jesli stupka nie mozna ustawi¢ pionowo ze wzglgedu
na pochyte podtoze itp., nalezy zamontowa¢ go

w na wysokosci 500 mm nad podtozem w odlegtosci
odpowiadajgcej ustawionemu zasiggowi detekcji

(w zalezno$ci od zastosowania).

+ W obszarze detekcji czujnika lub na podtozu nie moga
znajdowac sie zadne nieregularnosci, np. kraty
(patrz ,12.2. Schemat obszaru detekgji” (str. 41)).
W takim miejscu czujnik moze nie przej$¢ w stan czuwania
lub przejscie w taki stan moze przebiega¢ bardzo powoli.

+ Nie montowac¢ zadnych ruchomych obiektéw, takich
jak flagi lub bannery w obszarze detekcji. Usungé
wszelkg roslinno$é z obszaru detekcji
lub skonfigurowaé mniejszg strefe detekcji.
W takim miejscu czujnik moze nie przej$¢ w stan czuwania
lub przejscie to moze przebiega¢ bardzo powoli.

+ Wokot obszaru detekcji nie nalezy uzywaé lamp
jarzeniowych. Moga one uniemozliwi¢ prawidtowe
funkcjonowanie czujnika.
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6-7 Warunki detekcji czujnika

3300 - 5000 mm
Ponizej przedstawiono warunki, ktére musza spetni¢ pojazdy,
aby zosta¢ wykryte przez czujnik.
Dtugos$¢ pojazdu: 3300 mm lub wiecej,
5000 mm lub mniej.
Szerokos¢ pojazdu: 1400 mm lub wigcej,
1900 mm lub mniej.
Wysokos¢ pojazdu: 1200 mm lub wigcej, 1400 = 1900 mm
2100 mm lub mniej.
Minimalny przeswit: 150 — 250 mm lub wiecej.
taczna masa pojazdu: 2,5t lub mniej.
Wykrywane sg pojazdy wjezdzajgce z predkoscig 2 — 35 km/h.

1200 - 2100 mm

150 — 250 mm

APrzestroga

* Ze wzgledu na charakterystyke czujnika moze doj$¢ do nastepujacych sytuaciji:

+ Czujnik moze nie dziata¢ prawidtowo w przypadku zainstalowania go w lokalizacji, ktéra nie spetnia
warunkéw montazu

+ Czujnik moze nie dziata¢ prawidtowo w przypadku niezainstalowania go zgodnie z trescig niniejszej
instrukcji.

+ Czujnik moze wykrywac pieszych, rowery i wszelkie inne duze obiekty (szczegdlnie metalowe)
wchodzace na obszar detekcji.

+ W zaleznosci od potozenia i/lub kierunku jazdy pojazdu odlegtos¢, z jakiej mozliwa jest detekcja,
moze ulec skréceniu lub detekcja moze okaza¢ sig niemozliwa.

+ Na prawidtowe dziatanie czujnika moga mie¢ wptyw nastepujace czynniki:
+ Stupek, na ktérym umieszczony jest czujnik, nie jest prostopadty do podtoza.
+ Na powierzchni stupka znajduje sie 16d, $nieg, guma do zucia, brud itp.
+ Modut czujnika zamarzt.
+ Na obszarze detekcji zgromadzita sie warstwa $niegu powyzej okreslonej wysokosci.
+ Pada intensywny deszcz.
+ Czujnik jest obryzgany woda.



[/ Etapy montazu (podstawowe)

7-1 Przygotowanie do montazu

Wymagane narzedzia

+ Maty Srubokret krzyzowy #1 « Srubokret krzyzowy #2

+ Wywierci¢ otwory w Scianie lub stupku o prostokatnej Sciance w celu zamocowania urzadzenia zgodnie
z ponizszym schematem. Jesli wykonanie otworéw gwintowanych okaze sie niemozliwe, nalezy wywiercié¢
otwory pilotowe @4,3 mm i przymocowac¢ urzadzenie nakrgtkami. Po wykonaniu otworéw usung¢ zadziory
z powierzchni dla zachowania wodoszczelnosci.

*W przypadku montazu urzadzenia bezposrednio do $ciany za pomoca wkretéw samogwintujgcych nalezy wzigé
pod uwage jego konsekwencje i podjgé odpowiednie dziatania, np. wykonanie otworéw pilotowych, w zaleznosci
od materiatu docelowego. Nie ponosimy odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek negatywne skutki dla materiatu

docelowego.
A
32(1 11132 W ;
— oW —— ® Montazowe
_— < Do wymiany OVS-01
. > O Na przewod
Obrys czujnika b g P y
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[Jednostka: mm (cal)]
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7-2 Montaz

[1] Poluzowa¢ sruby w gérnej i dolnej pokrywie. Zdjg¢ pokrywy.
* Nie wykreca¢ $rub catkowicie, gdyz moga wypasé.
W razie zgubienia uzy¢ sruby krzyzowej M3 x 6.

Gumowe wieko trudno L_; “[2_,\. Gorna pokrywa

zatozy¢ ponownie

po catkowitym odczepieniu.
Odchyl je, aby uzyska¢
dostep do sruby.

::l—l./ Dolna pokrywa

[2] Odczep modut czujnika, unoszac go.

m W przypadku uzycia pesziu

W przypadku zastosowania peszli wytamac zaslepke na spodzie podstawy i przeprowadzi¢ przewody.
Do wytamania zaslepki nalezy uzy¢ twardego, ostrego narzedzia, np. Srubokretu.
Jesli usuniecie pozostatosci okaze sie trudne, nalezy uzy¢ kombinerek itp.

Wytamacé zaslepke Srednica zaslepki: @21(27/32")
(przewody w peszlach) Peszel: 16
Sruba: G1/2"

*
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[3] Prowadzac przewdd od stupka, przycig¢ ostone szczypcami wedtug schematu otworéw na stronie 13
i przeciggna¢ przewody przez obudowe czujnika.
Podczas mocowania urzadzenia do stupka nie uzywaé wkretarki.

« Stupek o przekroju okragtym « Stupek o przekroju prostokgtnym

Wyregulowac potozenie, zwracajac przéd podstawy Po wykonaniu otworéw pilotowych 4,3 mm uzy¢ srub M4
w zgdanym kierunku, i przymocowac do stupka. (w zestawie) i nakretek (poza zestawem) do mocowania.

n“‘a‘

Srednica przewodu: Za pomoca szczypiec odcigc jedynie
@2 do @6 mm. koncéwke. Dzigki temu otwor nie bedzie
zbyt duzy.

APrzestroga

+ Nie ciggna¢ za przewdd. Moze to spowodowaé odczepienie pokrywy zaciskéw i przedostanie si¢ wody.
+ W przypadku wykonania otworu o ztej Srednicy:

Nanies$¢ klej silikonowy i uszczelni¢ nim otwér. Podczas tej czynnosci nalezy uwazac,
aby nie wprowadza¢ do otworu nadmiernej ilo$ci kleju.

Przez nieuszczelniony otwér moze przedostawac¢ sie woda, co moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia.
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[5] Zamontowa¢ modut czujnika w obudowie czujnika.
Na tym etapie nalezy wypchna¢ nadmiar przewodéw
po stronie stupka.

2 i
.
D

|

[6] Obréci¢ modut czujnika, aby ustawic jego kat
odpowiednio do warunkéw montazu
(kat regulowany w zakresie +/- 96°).

il

Zalogowac sie do czujnika w aplikacji mobilnej

[7] Sprawdzi¢ obszar detekcji wg ,6-1. Zastosowania” i ,6-2. Pojecie zasiegu detekcji” (str. 8).
[8] Wykona¢ kalibracje wg ,7-3. Kalibracja” (str. 17).

[9] Sprawdzi¢ dziatanie systemu wg ,7-4. Sprawdzenie obszaru detekcji” (str. 18).

[10] W razie potrzeby ustawi¢ poszczegdlne parametry jak na str. 21 itp.

Wylogowaé sie z czujnika w aplikacji mobilnej

[11] Zatozy¢ gérna i doing pokrywe %

[12] Dokreci¢ $ruby w gdrnej i dolnej pokrywie.
* Zgubione $ruby zastgpi¢ $rubami krzyzowymi M3 x 6.
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7-3 Kalibracja
Funkcja kalibracji

Funkcja kalibracji zapamietuje tto obszaru detekcji, gdy nie znajdujag sie w nim piesi ani pojazdy.
Dzieki rejestracji otoczenia funkcja ta zapewnia stabilng detekcje pojazdéw. Kalibracje nalezy
przeprowadzi¢ po kazdym montazu czujnika. Proces ten zapewni wigkszg skutecznos¢

i stabilnos¢ dziatania czujnika.

Jak przeprowadzi¢ kalibracje

[1] Upewnic sie, ze w obszarze detekcji nie znajduja sie pojazdy, piesi, narzedzia robocze ani inne
tymczasowe obiekty, ktére mozna usungé¢. Jesli ktérykolwiek z tych obiektéw jest obecny, nalezy
go usunac¢ z obszaru detekciji.

[2] Nacisng¢ przycisk ,Calibration: (,Kalibracja”) w aplikacji i upewnic¢ sie, ze wyswietlany jest

ekran kalibracji. Podczas kalibracji wskaznik dziatania zamiga naprzemiennie na niebiesko i zielono.
[3] Po zakoriczeniu kalibracji zmieni sie ekran wyswietlany w aplikacji, a wskaznik dziatania zamiga

(powoli) na zielono.
@D

m Prawidlowe przeprowadzenie kalibracji

- Kalibracje nalezy wykona¢ kazdorazowo po montazu czujnika.

- Nalezy jg przeprowadzi¢, gdy w obszarze detekcji nie ma pojazddéw, pieszych, narzedzi roboczych
ani zadnych innych tymczasowych obiektéw, ktére mozna usunaé.

- Jesli pojazd lub pieszy znajdzie sie w obszarze detekc;ji, nalezy sprébowac ponownie.

- Kalibracje nalezy powtérzy¢ w przypadku wystapienia jakichkolwiek zmian w okolicy obszaru
detekcji (np. budowa $ciany / muru czy ogrodzenia).

- Kalibracje trzeba powtérzy¢ takze w przypadku zmiany wysokosci montazu lub ustawien czujnika
od czasu poprzedniej kalibracji.

Wymuszenie zakoriczenia kalibracji

Kalibracja zakonczy sie samoczynnie po uptywie maks. 10 sekund. Jesli zostanie wyswietlony
komunikat o btedzie, a wskaznik dziatania zamiga (powoli) na zielono, nalezy usuna¢ przyczyne
btedu zgodnie z ponizszymi wskazéwkami.

m Blad podczas kalibracji

» Wskaznik dziatania miga na fioletowo: zbyt wysoki poziom odbi¢ mikrofal w obszarze detekciji.
W takim przypadku kalibracja zostanie wykonana, cho¢ skutecznos$é detekcji moze byé gorsza
od standardowe;j.

+ Wskaznik dziatania miga (szybko) na przemian na czerwono i niebiesko: skrajnie wysoki
poziom odbi¢ mikrofal w obszarze detekcji. W takim przypadku kalibracja nie zostanie
wykonana wskutek btedu.

+ Wskaznik dziatania miga (szybko) na przemian na czerwono i zéto: wzbudzenie czujnika
podczas kalibracji spowoduje btad kalibracji. W takim przypadku kalibracja nie zostanie
przeprowadzona wskutek btedu.

+ Po ustaleniu przyczyny btedu (sugestie ponizej) nalezy jg usunaé i ponownie przeprowadzic¢
kalibracje. Jesli problem nie zostanie rozwigzany, nalezy zmniejszy¢ zasieg detekcji czujnika
- patrz ,10-2 Obszar detekcji” (str. 36).

+ W obszarze detekcji czujnik wykrywa pieszego lub obiekt taki jak ogranicznik parkingowy.

« Stupek czujnika jest pochylony, wiec czujnik wykrywa podtoze.

+ Czujnik jest zamontowany w nieprawidtowym kierunku, wiec wykrywa pojazd lub $ciane/mur
(ogrodzenie) w poblizu.
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7-4 Sprawdzenie obszaru detekcji

Sprawdzenie obszaru detekgji

Funkcja ta umozliwia praktyczne sprawdzenie niewidocznego obszaru detekcji przy uzyciu
wskaznikéw w aplikacji lub wskaznika dziatania. Mozna w ten sposéb sprawdzi¢, czy kat i rozmiar
obszaru detekcji sg prawidtowe. Na czas tej procedury funkcja ignorowania oséb jest wytgczana,
a wykrywane moga by¢ wszystkie ruchome obiekty.

* Sprawdzenie obszaru nalezy wykona¢ po przestaniu ustawien i przeprowadzeniu kalibraciji.

Jak sprawdzi¢ obszar detekcji

(1) Na ekranie ,Status” (,Stan”) w aplikacji wiaczy¢ (,0n”) tryb sprawdzania obszaru i nacisngé
ikone ,Send” @ (,Wyslij"). Tryb zostanie zmieniony na sprawdzanie obszaru detekcji, a wskaznik
dziatania zamiga na zielono. Jesli wskaznik dziatania zamiga na zielono nawet w przypadku braku
0s6b lub obiektéw w obszarze detekcji, nalezy ponownie wykona¢ kalibracje.

(2) Wykona¢ czynnosci [1]i [2] na nastepnej stronie.

(3) Po sprawdzeniu obszaru detekcji na ekranie ,Status” aplikacji nalezy wytaczy¢ (,0ff") tryb
sprawdzania obszaru i nacisna¢ ikone ,,Send”@ (,Wyslij"). Tryb dziatania zostanie przetgczony
na normalny, a wskaznik dziatania bedzie znéw migat (powoli) na zielono.

* Jesli wskaznik bedzie nadal migat na zielono (stan braku detekcji) przez 30 sekund,
automatycznie zostanie przywrécony normalny tryb dziatania.

W normalnym trybie sprawdzania obszaru

\I/ \I/

T\ Miganie na zielono T\ * W obszarze detekcji:

miganie na czerwono
+ W obszarze wstepnej detekciji:
miganie na zétto

* Ustawienia czasu opdznienia / wstrzymania nie obowigzujg w trybie sprawdzania obszaru detekcji

m W przypadku nieprawidtowego dziatania trybu obszaru detekcji

+ Czujnik moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy w obszarze detekcji znajduje sie duzy metalowy
przedmiot, np. roleta, lub gdy w obszar w bezposredniej bliskosci czujnika jest zastoniety.

W takim przypadku czujnik znajdzie sie w stanie czuwania, a wskaznik zmieni kolor na fioletowy,
co oznacza nieprawidtowe warunki otoczenia.

+ Gdy wskaznik dziatania zmieni kolor na fioletowy, nalezy sprawdzi¢ stan w obszarze detekcji

i usunaé przyczyne, przenoszac metalowe przedmioty z otaczajgcego obszaru.

A Przestroga

« Jesli w trybie sprawdzania obszaru detekcji czujnik wykryje (lub nie wykryje) obiekt

w nieoczekiwanym miejscu, a kat montazu czujnika lub zasieg detekcji zostanie zresetowany,
nalezy pamietac o przeprowadzeniu kalibracji po zresetowaniu obszaru detekgcji

i wyregulowaniu kata czujnika.
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[1] Sprawdzenie w obrebie obszaru detekcji

Stana¢ posrodku jezdni (potozenie [1] na ponizszym rysunku) i i$¢ w kierunku wjazdu/wyjazdu.
Potozenie, w ktérym wskaznik dziatania przestaje miga¢ na zielono i zaczyna migac na czerwono (stan detekcji)
stanowi granice obszaru detekcji. (W normalnym trybie dziatania obszar detekcji moze by¢ nieznacznie dtuzszy.)

Jesli obszar detekcji nie pokrywa sig z oczekiwanym, nalezy ponownie dostosowac kierunek montazu i/lub zasieg
detekcji.

Ramie szlabanu

/
N\

[1]

i

v

Miganie na czerwono

[2] Sprawdzenie poza obszarem detekcji

Stana¢ na krawedzi jezdni (potozenie [2] na ponizszym rysunku), przej$¢ wzdtuz granicy i upewnic sie, ze czujnik
pozostat w stanie braku detekcji (wskaznik dziatania miga na niebiesko). Jesli wskaznik dziatania miga w kolorze
innym niz niebieski (stan detekcji), nalezy ponownie dostosowac kierunek montazu i/lub zasieg detekcji i rozpocza¢
od punktu [1].

[2]

>
»

| Ramie szlabanu
AN /

TN Nadal miga na niebiesko

Sprawdzenie dziatania systemu

Po sprawdzeniu obszaru detekcji nalezy uzy¢ pojazdu, aby skontrolowaé dziatanie wszystkich urzadzen
parkingowych. W tym celu nalezy zaparkowac¢ pojazd z lewej i prawej strony oraz posrodku jezdni.

[

Lewa strona jezdni

Srodek jezdni

Prawa strona jezdni




8 Sprawdzenie i zmiana ustawien (korzystanie z aplikacji)

8-1 lkony

Ponizej przedstawiono ikony uzyte a aplikaciji.

35

VQOPPHBRSICG®O

Kod QR: stuzy do logowania do czujnika lub udostepniania ulubionych

Folder: stuzy do odczytu kodu QR zapisanego na smartfonie.

Zapisz: stuzy do zapisywania kodéw QR i ulubionych.

Wyslij: stuzy do przesytania ustawien do czujnika. Przycisk nalezy nacisnag¢,
jesli w prawym gornym rogu ikony widoczne jest czerwone kotko.

Stan: stuzy do sprawdzania stanu czujnika. Jesli w prawym gérnym rogu ikony
widoczne jest czerwone kotko, nalezy nacisna¢ ikone ,Wyslij”.

Parametr: stuzy do ustawiania parametrow czujnika. Jesli w prawym gérnym
rogu ikony widoczne jest czerwone kétko, nalezy nacisng¢ ikone ,Wyslij”.

Wejscie/wyjscie: stuzy do konfiguracji wej$é i wyjs$é czujnika. Jesli w prawym
goérnym rogu ikony widoczne jest czerwone kétko, nalezy nacisng¢ ikone ,Wyslij”.

Informacje: stuzy do sprawdzania lub edycji danych czujnika.

Udostepnij: stuzy do udostepniania ulubionych innym osobom.

Dodaj: stuzy do dodawania ulubionych.

Usun: stuzy do usuwania ulubionych.
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Sita sygnatu: wskazuje site sygnatéw przesytanych miedzy czujnikiem
° ))) a smartfonem. Jesli sita sygnatu jest niska, nalezy zblizy¢ sie do czujnika
i wprowadzi¢ ustawienia z mniejszej odlegtosci.

Menu: stuzy do wyswietlania ponizszych pozycji.

Zapisz/Udostepnij ustawienie: umozliwia sprawdzanie, zapis
i udostepnianie biezacych ustawien.

w ustawieniach.

Przywr6¢ poprzednie ustawienia:

Przywraca zmienione ustawienia (pozycje wyswietlane na czerwono)
do poprzedniego stanu. Tej czynnosci nie mozna cofngc¢ po przestaniu
ustawien do czujnika.

Przywrd¢ ustawienia fabryczne:
Przywraca domysine wartosci ustawien. Zaleca sig ostroznos¢ w korzystaniu

ﬁ Ulubione: stuzy do zaznaczania ulubionych i odzwierciedlania ich
@ z tej funkciji, poniewaz powoduje usuniecie ustawien i danych.

Podrecznik (wersja przegladarkowa): wyswietla instrukcje na stronie internetowej
(moga zostac pobrane optaty przez dostawce ustug telekomunikacyjnych).

AN
Warunki korzystania: wyswietla regulamin uzytkowania.

Polityka prywatnosci: wyswietla polityke prywatnosci na stronie internetowe;j
(moga zostac pobrane optaty przez dostawce ustug telekomunikacyjnych).

(@. Informacja o prawach autorskich: wyswietla informacje o prawach autorskich.

Informacje o uzytkowniku: mozliwo$é zmiany danych uzytkownika i jezyka.

Wylogowanie: koriczy potgczenie z modutem czujnika. Jesli do czujnika nie
<:£| przestano zadnych pozycji, przed wylogowaniem nalezy pamigta¢ o naci$nieciu
przycisku ,Wyslij” i zaktualizowaniu ustawien czujnika.
Po zastosowaniu ustawien nalezy wylogowac sie i zakoriczy¢ potgczenie.
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8-2 Opis aplikacji (ekran stanu)

Sprawdzanie i ustawianie stanu czujnika.

« Applications (Zastosowania)

= Status @ Mozna zmienic je, wybierajgc ikone:
Menu > Favorite > Select application.
Application Barrier Protection 90 deg « Detection status (Stan detekcji)
Detection status [1] Detection (Detekcja)
Detection Detection Wskazuje stan detekcji czujnika (aktualizowane mniej wiecej
) . co sekunde).
Pre-detection Detection

[2] Pre-detection (Wstepna detekcja) (sprawdzenie obszaru)
potectonieen Wskazuije, czy czujnik zaczat reagowaé na detekcje

Detection (aktualizowane mniej wiecej co sekunde).
- Detection beep (Sygnat dZzwiekowy detekcji)
[3] Detection (Detekcja)
[4] Pre-detection (wstepna detekcja) (sprawdzenie obszaru)
W przypadku zmiany stanu detekcji (wstepnej detekgji) zabrzmi ton.
« Installation guide (Przewodnik po montazu)
[5] Area check mode (Tryb sprawdzania obszaru)
Gdy jest wigczony, czujnik wykrywa poruszajgce sie obiekty, np.
pojazdy i pieszych. Tryb ten stuzy do sprawdzania obszaru. Jesli
wskaznik dziatania miga na niebiesko (stan braku detekgji) przez
30 sekund, normalny tryb dziatania zostanie przywrécony
samoczynnie.
[6] Output hold (Podtrzymanie wyjs¢)
Wyjscia czujnika moga by¢ stale wigczone. Stuzy do sprawdzania
dziatania systemu, gdy wyjscia sg aktywne.
[7] Input status (Stan wyjs$¢)
Wejscia czujnika moga by¢ stale wigczone. Stuzy do sprawdzania
dziatania systemu, gdy wejscia sg aktywne.
[8] Inhibit input (Wstrzymanie wej$¢)
Czujnik bedzie dziatat bez zmiany sposobu dziatania nawet
w przypadku otrzymania sygnatéw wejsciowych. Stuzy do

S— sprawdzania dziatania systemu, gdy wejscia nie sg aktywne.

* Przewodnik po montazu zostanie automatycznie wytgczony,
gdy uzytkownik wyloguije sie z czujnika lub gdy potaczenie
miedzy czujnikiem a smartfonem zostanie utracone.

Pre-detection
Installation guide
Area check mode
Output1 hold
Output2 hold

Input status

SSSSCHCS

Inhibit input

m Detekcja i wstepna detekcja

JDetekcja” stuzy do sprawdzania aktualnego stanu czujnika. Jezeli ten wskazuje nieprawidtowy stan
detekcji w przestrzeni. Sprawdz wskazania "Wstepna detekcja”, kétra wskazuje, czy czujnik wykryt
obiekt. Jesli w obszarze detekcji nie ma pojazdéw, oséb ani innych obiektéw, ale stan

+Wstepna detekcja” jest nadal aktywny, moze to oznacza¢ problem z orientacja lub ustawieniami
czujnika badz obecnos$¢ czynnika w otoczeniu powodujgcego fatszywe wzbudzenie.

APrzestroga

@ Po zmianie ustawier nalezy pamietac o nacisnieciu ikony ,Wyslij” w celu wystania ustawien do czujnika

Calibration Kalibracje nalezy wykonaé, jesli czujnik dziata niestabilnie, wystepuja fatszywe wzbudzenia
lub staty brak detekgji. Kalibracje nalezy wykona¢ bez pojazdéw i obiektéw w otoczeniu czujnika.
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8-3 Opis aplikacji (ekran parametréw)

Sprawdzanie i zmiana parametréw czujnika

_ - Applications (Zastosowania).
— Parameter @
W celu zmiany nalezy nacisng¢ ikone

Application Barrier Protection 90 d )
B ,Menu > Favorites > Select application”.

Detection range 3.5m (11.5" )
Main sensitivity Lv.2 [1] Detection range (Zasieg detekcji)
Fine tuning presence Lv4 Patrz strona 8

Glesa e srtivy L2 [2] Main sensitivity (Czuto$¢)

Side approach detection O"— Patrz strona 24

Vibration sensitivity Off

Sensitvity boost off [3] Fine tuning presence (Dostrajanie obecnosci)
off Patrz strona 24

Sensitvity boost timer
Felyepese e L [4] Close range sensitivity (Czuto$¢ w bliskiej odlegtosci)
Presence detection timer 15min Patrz strona 25

Slide gate cancellation ~ Lv.1(Low)
[5] Side approach detetion (Detekcja podjazdu z boku)
Patrz strona 25

[6] Vibration sensitivity (Czuto$¢ na drgania)
Patrz strona 26

[7] Sensitivity boost (Zwigkszenie czutosci)
Patrz strona 26

[8] Sensitivity boost timer (Czas zwiekszenia czutosci)
Patrz strona 26

[9] Relay response time (Czas reakc;ji)

Calibration Patrz strona 27

[10] Presense detection timer (Czas detekcji obecnosci)
Patrz strona 27

[11] Slide gate cancellation (Ignorowanie bramy przesuwnej)
Patrz strona 28

APrzestroga

@ Po zmianie ustawien nalezy pamietaé o nacisnieciu ikony ,Wyslij” w celu wystania ustawieri do czujnika

Calibration Kalibracje nalezy wykonad, jesli czujnik dziata niestabilnie, wystepuja fatszywe wzbudzenia
lub staty brak detekgji. Kalibracje nalezy wykonaé bez pojazdéw i obiektéw w otoczeniu czujnika.
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Ponizsze ustawienia nalezy skonfigurowag, jesli czujnik nie dziata zgodnie z oczekiwaniami podczas
kontroli dziatania systemu lub w razie wystgpienia btedu. W przypadku normalnego montazu
konfigurowanie tych ustawien nie jest wymagane. Zgdane ustawienia mozna zmienia¢ za pomocga
aplikacji.

8-3-1 Czulos¢ (main sensitivity)

Ten parametr stuzy do regulacji czutosci deteke;ji dla pojazdu wjezdzajgcego na obszar detekcji.
Zaleznos¢ miedzy skutecznoscia detekcji a skutecznoscia unikania fatszywego wzbudzenia
zilustrowano na ponizszym rysunku.

Gtéwny parametr czutosci || 1 ” 2 ” 3 ” 4 ” 5 ” 6 ” 7 |
Skuteczno$¢ detekeji pojazdu | NISKA WYSOKA
Skuteczno$¢ unikania fatszywego wzbudzenia | WYSOKA NISKA

m Powyzsze ustawienia bedzie trzeba zmieni¢, jesli:

Zwiekszenie poziomu wymagane, gdy: pojazd nie jest zawsze wykrywany, czujnik reaguje zbyt wolno.

Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: wykrywani sa piesi

8-3-2 Dostrajanie obecnosci (fine tuning presence)

Ten parametr dostosowuje czutos¢ przetgczania na stan braku detekcji, gdy pojazd wyjezdza z obszaruy,
a obszar pozostaje pusty. Wzajemna zaleznos¢ miedzy skutecznoscig detekcji obecnosci
a skutecznoscig unikania tailgatingu zilustrowano na ponizszym rysunku.

Dostrajanie obecnosci || 1 ” 2 ” 3 ” 4 ” 5 ” 6 ” 7 |
Skutecznos¢ detekcji obecnosci | NISKA WYSOKA
Skutecznos¢ unikania tailgatingu | WYSOKA NISKA

m Powyzsze ustawienia bedzie trzeba zmienic, jesli:

Zwiekszenie poziomu wymagane, gdy: pojazd nie jest wykrywany mimo obecnosci.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: pojazd jest nadal wykrywany, chociaz juz odjechat, wystepuja
przypadki tailgatingu.

m Tailgating

Termin ten oznacza nieupowazniony wjazd za pojazdem, ktéry wjechat prawidtowo. Gdy dwa pojazdy
jada bezposrednio jeden za drugim, czujnik moze nie wykry¢ odstepu miedzy nimi i wykrywa je jako
jeden pojazd. Mamy wtedy do czynienia z tailgatingiem.
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8-3-3 Czulosé w bliskiej odlegtosci (close range sensitivity)

Ten parametr stuzy do regulacji czutos$ci w odlegtosci 100 — 500 mm od czujnika podczas wjazdu
pojazdu na obszar detekcji. Wzajemna zaleznos$é miedzy skutecznos$cia detekcji pojazdu

(bliska odlegtos¢) oraz skutecznoscig unikania fatszywego wzbudzenia zilustrowano na ponizszym
rysunku.

Cautosé w bliskiej odleglosci | [ 1 [ 2 [ [« | s |[s | 7 |

Skutecznos¢ detekeji pojazdu (bliska odlegtosé) | NISKA WYSOKA
Skutecznos$¢ unikania fatszywego wzbudzenia | WYSOKA NISKA

8-3-4 Detekcja wjazdu z boku (side approach detection)

Tej funkcji mozna uzywac wytgcznie dla ustawienia 90 stopni. Moze zwiekszy¢ czutosé, z jaka
wykrywany jest pojazd wjezdzajacy z boku.

8-3-5 Czutos¢ na drgania (vibration sensitivity)

Ten parametr stuzy do regulacji skutecznosci dalszego wykrywania w przypadku detekcji pojazdu.
Wzajemna zaleznos¢ miedzy skutecznoscia dalszego wykrywania pojazdéw w obszarze detekc;ji

a skutecznoscia unikania fatszywego wzbudzenia spowodowanego deszczem, $niegiem, tailgatingiem
itp. przedstawiono na ponizszym rysunku.

Pojazdy (nawet elektryczne) wywotujg na ogét pewne drgania, wiec funkcja ta moze zwiekszy¢ czutosé
na wibracje.

Czutosc¢ na drgania | | off || Low ” Mid ”High |
Skuteczno$¢ podtrzymania detekcji pojazdu | NISKA WYSOKA
Skutecznos$é unikania fatszywych wzbudzen
wskutek deszczu/$niegu/tailgatingu WYSOKA QlISKA

m Powyzsze ustawienia bedzie trzeba zmieni¢, jesli:

Zwiekszenie poziomu wymagane, gdy: czujnik nie utrzymuje stanu detekcji mimo obecnosci pojazdu.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: wystepuja czeste fatszywe wzbudzenia wskutek deszczu,
$niegu lub tailgatingu.
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8-3-6 Zwiekszenie czutosci, czas zwiekszenia czutosci (sensitivity boost, sensitivity boost timer)

Funkcja ta umozliwia uniknigcie kontaktu miedzy ramieniem szlabanu a pojazdem cofajgcym sieg tuz
po przejechaniu pod szlabanem.

Po wigczeniu funkcji czuto$¢ zostaje zwiekszona na okreslony czas, utatwiajac wykrywanie
staczajgcych sie pojazdéw. Funkcje nalezy witgczyé, gdy moze dochodzi¢ do niezamierzonego
staczania sie pojazdéw z nachylonego wyjazdu z parkingu.

* Tej funkcji nie mozna uzywaé w systemach bramowych pozbawionych dziatania wstecznego.

<~

e— Ramie cofa sie, aby unikna¢ kontaktu

il

Gdy czujnik nie wykrywa juz pojazdu, czutosc jest zwigkszana na ustawiony czas,
utatwiajgc detekcje cofajacych (staczajacych) sie pojazdow.

Detekcja
; Detekcja prz
J E:)JZ':Jze(‘jzud ZWi k§szRejy
Brak detekcji —---=----~ czosal
— L—

Czas obowigzywania czasu zwigkszenia czutosci

|Zwiekszenie czu+os',ci| | Off ” Low ” Mid ”High |

Skutecznos¢ unikania kontaktu | NISKA WYSOKA

Skutecznos¢ unikania tailgaitingu | WYSOKA NISKA

m Uwagi na temat uzytkowania

« Czas zwiekszenia czutosci nalezy ustawi¢ na diuzszy czas (jesli to konieczne) na parkingach,

ery wyjezdzie z ktorych tworzg sie zatory. . . o .
+ Aby zapobiec przejsciu czujnika w stan braku detekcji, nalezy ustawié¢ dtuzszy czas op6znienia
wyfaczenia. Z tego rozwigzania nalezy korzysta¢ ostroznie, poniewaz powoduje ono wydtuzenie

czasu reakcji.
* Przy zwiekszonej czutosci wzrasta prawdopodobiefstwo wykrywania pojazdéw, pieszych

i innych obiektéw.

-26-



8-3-7 Czas reakcji (relay response time)

Ten parametr stuzy do regulacji czasu rozpoznawania przez czujnik.
Wzajemna zaleznos$¢ miedzy czasem reakcji a skutecznos$cia unikania fatszywego wzbudzenia — oraz
skutecznoscia ignorowania oséb — przedstawiono na ponizszym rysunku.

+100ms +200ms +300ms

Czas reakcji przekaznika | | 1 | 2 3 | 4
Skutecznos¢ unikania fatszywego wzbudzenia | NISKA WYSOKA
Czas reakcji | WYSOKA NISKA

m Powyzsze ustawienia bedzie trzeba zmienic, jesli:

Zwiekszenie poziomu wymagane, gdy: czujnik czasem wykrywa pieszych.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: czujnik czasem nie wykrywa pojazdéw, szybko przejezdzajgce
pojazdy nie sg wykrywane.

8-3-8 Czas detekcji obecnosci (presence detection timer)

Czasomierz detekcji obecnosci uruchamia kalibracje regularnie, niezaleznie od stanu detekcji.
Zapobiega to utrzymywaniu sie fatszywego wzbudzenia czujnika w przypadku zmiany warunkéw
otoczenia.

m Powyzsze ustawienia bedzie trzeba zmienic, jesli:

Zwiekszenie poziomu wymagane, gdy: pojazdy przebywaja dtuzej w obszarze detekc;ji.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: czujnik jest stale wzbudzany przez okreslony czynnik
w otoczeniu.

8-3-9 Ignorowanie bramy przesuwnej (slide gate cancellation)

Ten parametr stuzy do regulacji funkcji zapobiegania fatszywemu wzbudzeniu przy zamykaniu bramy

przesuwnej. Po wigczeniu tej funkgji czujnik bedzie ignorowat zamykajaca sie brame przesuwng przez
pewien dodatkowy czas. Wigczenie funkcji moze sprawié, ze pojazdy przejezdzajgce przez brame pod
pewnym katem nie beda wykrywane.

Pomijanie bramy przesuwnej|| Wyt. " Wi. |

Skuteczno$¢ unikania fatszywego wzbudzenia przez brame przesuwng [NISKA WYSOKA

Skutecznos$¢ wykrywania przejazdu pod katem [\WySOKA - NISKA
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8-4 Opis aplikacji (ekran wejscia-wyjscia)

Sprawdzenie i zmiana ustawien wej$é-wyjs¢ czujnika.

Input and output @

Application Barrier Protection 90 deg

Indicator
Indicator
Heater
Heater
Output 1
Mode
Output type
Pulse time duration
Delay

Hold timer

Output 2
Mode
Output type
Pulse time duration
Delay

Hold timer

Input
Mode

Contact

QO

Normal

Detection

Pulse IN
150ms

0.5s
0.5s

Detection
Pulse IN
150ms
0.5s

0.5s

Link(OR gate)
High

APrzestroga

« Applications (Zastosowania).
W celu zmiany nalezy nacisna¢ ikone
Menu > Favorites > Select application.

« Indicator (Wskaznik)

[1] Indicator

Patrz strona 29

Wskaznik dziatania zaswieci sie, gdy czujnik wykryje obiekt
podczas dziatania. Wskaznik dziatania mozna wtgczy¢ (,0n")
lub wytagczyé (,0ff").

« Heater (Grzatka)

[1] Heater

Patrz strona 29

Standardowe ustawienie to ,Normal”.

« Output (Wyjscie)

[3] Mode (Tryb wyjscia)

Patrz strona 30

[4] Output type (Typ wyjscia)
Patrz strona 30

[5] Pulse time (Rodzaj impulsu)
Patrz strona 30

[6] Delay (Opdznienie)

Patrz strona 31

[7] Hold timer (Czas podtrzymania)
Patrz strona 31

+ RS485 (nieuzywany w modelu GT)

[8] RS485 channel (Kanat RS485)

[9] RS485 baud rate (Szybkos¢ transmisji RS485)

[10] RS485 EOL (Rezystor korica linii RS485)

[11] RS485 communication protocol (protokét komunikacji RS485)
Ustawiany w zaleznosci od podtgczonego urzadzenia.

« Input (Wejscie)

[12] Mode (Tryb wejscia)

[13] Contact (Styk)

Ustawiany w zaleznosci od podtgczonego urzadzenia.

Po zmianie ustawien nalezy pamietac o nacisnieciu ikony ,Wyslij” w celu wystania

ustawien do czujnika

-28-



8-4-1 Wskaznik dziatania (operation indicator)

Wskaznik dziatania mozna wiaczy¢ (,0n”) lub wytaczy¢ (,0ff") z poziomu aplikacji. Dokonuje sie tego
w opgcji ,Indicator” (,Wskaznik") na ekranie ,Input and output” (,Wejscie i wyjscie”). Podczas trwania
potaczenia z aplikacjg wskaznik dziatania jest zawsze wtgczony.

+ Funkcja Wskaznik dziatania wt./wyt.
+ Na ekranie ,Input and output” aplikac;ji
+ Aby wigczy¢ lub wytaczy¢ wskaznik dziatania, nalezy zblizy¢ do niego magnes (tylko wtedy, gdy
czujnik nie jest potgczony z aplikacja) |
AN /

T\ Wskaznik dziatania

8-4-2 Grzatka (heater)

W celu zminimalizowania wptywu $niegu i mrozu, modut czujnika posiada
wbudowang grzatke, ktéra jest wigczana automatycznie, gdy temperatu e
a na zewnatrz spada do 5°C lub nizej. (Grzatka jest automatycznie wytaczana, I T
gdy temperatura na zewnatrz osiggnie warto$¢ 5°C lub wyzsza.) /
Grzatke mozna uaktywnic¢ lub dezaktywowac z poziomu aplikaciji.
Ustawienie to jest dostepne w pozycji ,Heater” (,Grzatka")

na ekranie ,Input and output”.

Grzatka | | Off ”Normal” High |

Moc grzatki ~ [NISKA WYSOKA

Pobor mocy 90mA ||220mA ||300mA

-29-



8-4-3 Tryb wyjscia (mode)

Sygnaty wyjsciowe mozna wybra¢ zgodnie z ich zastosowaniem.
Ponizsze informacje utatwiajg dokonanie wyboru.
Szczegdtowych ustawien nie mozna wprowadzi¢ w trybie innym niz ,Detection”.

Detection: Normalna detekcja. (Stan wyjscia odzwierciedla ustawienia czasu op6znienia wyjscia, czasu
podtrzymania itd.)

Pre-detection: Wysyta zaréwno sygnat wstepnej detekciji, jak i normalnej detekcji.
(Stan wyjscia nie odzwierciedla ustawienia opdzZnienia wyjscia, czasu podtrzymania itd.)

Mask: Ta funkcja wysyta sygnat, gdy powierzchnia czujnika jest przestonigta wskutek aktu wandalizmu,
co wptywa na dziatanie czujnika. Po zamaskowaniu czujnika przez dtuzej niz 30 sekund zaczyna sie
wysytanie wyjsciowego sygnatu przekaznikowego. Jesli zostanie uznane, ze maskowanie ustato

na diuzej niz 10 sekund, sygnat wyj$ciowego nie bedzie dtuzej wysytany.

8-4-4 Typy wyjs¢ i rodzaje impulsow (output types and pulse time)

W zaleznosci od potgczonych urzagdzen mozna wybra¢ sposob dziatania wyjsé.

Zwykle wybierana jest opcja ,Holding” (,Podtrzymanie”).

Charakterystyki sygnatéw kazdego rodzaju podano ponizej.

Jesli wybrano ,Pulse” (,iImpuls”), mozna dostosowac jego ,Signal width” (czas trwania sygnatu).

,2Holding” (,podtrzymanie”): wyjscia sygnatéw detekcji sg utrzymywane podczas detekcji.

PULSE IN (,impuls przychodzacy”): sygnat jest wysytany wytgcznie w przypadku detekcji. Mozliwa
regulacja czasu trwania impulsu.

PULSE OUT (,impuls wychodzacy”): sygnat jest wysytany wytacznie w przypadku zmiany stanu

na brak detekcji. Mozliwa regulacja czasu trwania impulsu.

Stan sensora Detekcja — = = — p—————————— ———— ——— —.

Brak detekcji

Wyjécie: podtrzymanie Detekeja ———=—r———————————————
Brak detekcji
Wyjscie: impuls wchodzacy DEtEKCja mm == o o o
Brak detekcji
[
. Dtugos$¢ impulsu
DELEKC]a mm mm o e e e e e
Wyjscie: impuls wychodzacy
Brak detekciji
—>]

Dtugosé impulsu
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8-4-5 Czas op6znienia / podtrzymania (delay / hold timer)

Czas opdznienia/podtrzymania to czas miedzy zmiang stanu czujnika a zmiang wyjscia przekaznika.
Ustawienie krotszego czasu skraca czas reakcji. Nalezy pamietac, ze detekcja réwniez wymaga czasu
reakcji na rozpoznania i wykrycie obiektu przez czujnik, ktéry jest niezalezny od ustawionego czasu
opOznienia i podtrzymania.

Delay: czas od detekcji do zmiany stanu wyjscia przekaznikowego

Hold timer: czas od stanu braku detekcji do wytgczenia wyjscia przekaznikowego

| Opd&zZnienie ||Wyi.|| 0.5 ” 1 ” 2 ” 3 ” 4 |

| Czas podtrzymania |

Stabilnos¢ detekcji | NISKA WYSOKA

Responsywnosé | WYSOKA NISKA

Przyktad: delay (opdznienie) 0,5 s, hold timer (czas podtrzymania): 1s

DetekCja mm m m i e ———
Stan sensora
Brak detekcji
Wyjscie: podtrzymanie DetekCja === = == t= = S
Brak detekcji
—>{ Opoznienie (0,55) |« »| Czas )
podtrzymania
Wyjscie: impuls przychodzacy Detekcja == ——{-— —_————— _____(1_8)__.
Czasimpulsu: 1s
Brak detekcji
—>| Opdznienie (0,5 s)
Wyjscie: impuls wychodzacy Detekcjg ————r—————————=— I =
Czas impulsu: 500 ms Brak detekji
< » Czas

podtrzymania

m Powyzsze ustawienia bedzie trzeba zmienic, jesli (dla trybu podtrzymania)

+ Wydtuzenie czasu, gdy: wymagana jest szybka reakcja.

+ Skrécenie czasu

Delay (opdznienie): nawet jesli czujnik chwilowo przejdzie w stan detekcji w niesprzyjajacych
warunkach, np. intensywnym ruchu pieszych, op6znienie zapobiegnie przetgczeniu stanu wyjscia
przekaznikowego na wigczony i zapewni stabilno$¢ detekc;ji.

Hold timer (czas podtrzymania): nawet jesli czujnik chwilowo przejdzie w stan braku detekcji

w niesprzyjajacych warunkach, np. intensywnych opadach deszczu, opdznienie to zapobiegnie
przetaczeniu stanu wyjscia przekaznikowego na wytaczony i zapewni stabilno$¢ detekcji.
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8-4-6 Wejscie (input)

Doprowadzajac sygnaty pochodzace z innych urzadzen, mozna powigzac z nimi wyjscia.
Mozliwe jest przetgczanie stykow w zaleznosci od podtgczonych urzadzen.

Przewody sygnatow z czujnika aktywujgcego lub sterownika nalezy podtgczy¢ do zaciskow
wejsciowych.

Application: Link (Zastosowanie: powigzanie) (bramka OR, bramka AND)

Wykorzystujgc logike AND/OR mozna zwigkszy¢ niezawodnosc, korzystajgc
z sygnatow wejsciowych z zewnetrznego urzadzenia.

Application: Inhibit (Zastosowanie: wstrzymywanie)
Wyjscia czujnikdw mozna wytaczy¢, gdy urzadzenie otrzymuje sygnaty wejsciowe z urzadzenia
zewnegtrznego.

Application: Wake (Zastosowanie: wybudzanie)

Mozliwos¢ korzystania z zewnetrznego sygnatu wejsciowego dla maksymalnego zwigkszenia
czutosci.
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8-5 Opis aplikacji (ekran informacji)

Stuzy do sprawdzania i zmiany informacji

P Info

@

Application Gate - Activation

Sensor info
Name of sensor
Password management
Location info
Site name
Version info
Software
Firmware
Access info
Number to log in
Previous log in
Nickname
Belongs
Last update
Nickname
Belongs
Operation info
Operation duration

Total number of times
for detection

Parking1

35.09, 135.91
OParking

1.0
1.0

2 times

2021/07/22
OPlivia
OPTEX

2021/05/25

OPliam
OPTEX

168days 1h
1979525times

» Applications (Zastosowania)
Mozna zmieni¢ je, przechodzac do menu
Icon > Favorite > Select application.

« Sensor information (Informacje o czujniku) (edytowalne)
[1] Name of sensor (Nazwa czujnika)
Wyswietla nazwe czujnika ustawiong przy pierwszym
logowaniu. Nazwa czujnika zostanie dodana przed unikalnym
numerem seryjnym czujnika od chwili drugiego logowania,
np. ,Nazwa czujnika” + ,Nr seryjny czujnika”.
[2] Password maganement (Zarzgdzanie hastami).
Umozliwia zarzadzanie hastami.
[3] Location info (Informacje o lokalizacji)
Informacje o lokalizacji ustawione przy pierwszym logowaniu.
[4] Site name (Nazwa miejsca)
Nazwa miejsca ustawiona przy pierwszym logowaniu.

- Version information (Informacje o wersji) (nieedytowalne)

[5] Software (Oprogramowanie)

[6] Firmware (Oprogramowanie uktadowe)
Przed skontaktowaniem sig z firmg OPTEX nalezy sprawdzi¢
dane wersji.

« Access information (Informacje o dostepie) (nieedytowalne)
[7] Number to log in (Liczba logowan) (maks. 4 294 967 295 razy)
taczna liczba logowan uzytkownikéw do czujnika.
[8] Previous log in (Poprzednie logowanie): data ostatniego logowania.
RRRR/MM/DD
Nickname (Nazwa uzytkownika): informacje o ostatnim
zalogowanym uzytkowniku.
Belongs (Nalezy do): informacje o ostatnim zalogowanym
uzytkowniku.
[9] Last update (Ostatnia aktualizacja): data ostatniej aktualizacji
ustawien.
RRRR/MM/DD
Nickname (Nazwa uzytkownika): informacje o uzytkowniku,
ktory ostatni zaktualizowat ustawienia.
Belongs (Nalezy do): informacje o ostatnim zalogowanym
uzytkowniku.

« Operation information (Dane robocze) (nieedytowalne)

[10] Operating duration (Czas pracy)
taczny czas od rozpoczecia pracy.

[11] Total number of times for detection (Laczna liczba detekcji)
(maks. 4 294 967 295 razy)
taczna liczba detekcji od rozpoczecia racy.

* Dane robocze sg zerowane w przypadku wytgczenia zasilania

lub przywrécenia fabrycznych wartosci ustawien. Gdy licznik
osiggnie warto$¢ maksymalna, zatrzymuje sie na niej.
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9 Rozwiagzywanie probleméw

Objaw

Przyczyna

Rozwigzanie

Wskaznik dziatania nie $wieci sig

Mozliwy brak zasilania.

Podtgczy¢ do zasilania 12 — 24 V AC/DC.

Mozliwe nieprawidtowe napiecie zasilania.

Podtaczy¢ do zasilania 12 — 24 V AC/DC.

Wykrywanie czujnika nie jest prawidtowo
przesytane do jednostki centralnej

Nieprawidtowe potgczenie wyjscia
przekaznikowego.

Prawidtowo potaczy¢ wyjscie przekaznikowe

Nieprawidtowy tryb wyjscia.

Wybra¢ prawidtowy tryb wyjscia dla urzadzenia
wév pr y trybd wyj q

Podczas kalibracji wskaznik dziatania miga
na przemian na czerwono i zétto (btad
braku stabilnosci).

W trakcie kalibracji wykryto ruch.

Usuna¢ pieszego lub przedmiot (np. flage,
baner, roslinnosc¢) z obszaru detekcji
i ponownie wykona¢ kalibracje.

Podczas kalibracji wskaznik dziatania
miga na przemian na czerwono
i niebiesko (btad intensywnych odbic).

Wykryto osobe lub przedmiot w obszarze
detekcji.

Podtoze na obszarze detekcji jest nieréwne
(np. krata). Nalezy uniemozliwi¢ wstep
osobom i usung¢ przedmioty z obszaru
detekgji. Jesli nie mozna usunaé przedmiotu,
nalezy skréci¢ zasigg detekgji.

Czujnik znajduije sie zbyt nisko i wykrywa
podtoze.

Zamontowac¢ czujnik tak, aby spéd modutu
gtéwnego znajdowat sig¢ 500 mm nad ziemia.

Czujnik wykrywa podtoze, poniewaz
stupek, na ktérym go zamontowano
(lub podtoze) s pochyte.

Jesli stupek jest pochylony wzgledem
podtoza, moze nie dziata¢ prawidtowo.
Zamontowac¢ czujnik na stupku prostopadtym
do podtoza

Nieprawidtowy kat czujnika
(obszar detekcji).

Wyregulowaé¢ kat czujnika, aby nie aktywowaty
go pobliskie pojazdy, $ciany (ogrodzenia)
ani ramiona szlabanéw.

W obszarze detekcji znajduje sig brama
przesuwna lub uchylna.

Ustawi¢ czujnik (obszar detekcji) pod kagtem
oddalonym 15 stopni od bramy.

Pojazd wjezdzajgcy w obszar detekcji
nie jest wykrywany (dzieje sig tak
sporadycznie badz staleﬂ.

Mozliwy brak zasilania.

Podtaczyé do zasilania 12 — 24 V AC/DC.

Mozliwe nieprawidtowe napiecie zasilania.

Podtaczy¢ do zasilania 12 — 24 V AC/DC.

Nie przeprowadzono prawidtowej kalibracii.

Wykona¢ prawidtowa kalibracje.

Nieprawidtowy kat czujnika (obszar
detekcji).

Dostosowac kat czujnika (obszar detekcji),
zwracajac czujnik we wtasciwym kierunku.

Mozliwy wptyw tta na dziatanie czujnika.

Ponownie przeprowadzi¢ kalibracje.

Zbyt krétki zasieg detekcji.

Zwiekszy¢ zasieg detekciji.

Zbyt niski gtéwny parametr czutosci lub
czutos¢ w bliskiej odlegtosci.

Zmniejszy¢ gtéwny parametr czutosci lub
czutos¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt dtugi czas reakciji przekaznika.

Czujnik nie powraca do stanu braku
detekcji po opuszczeniu obszaru
detekcji przez pojazd lub zmiana stanu
trwa zbyt dtugo.

Skrdci¢ reakcji przekaznika.

Zbyt wysoka wartos$¢ dostrajania obecnosci.

Zmniejszy¢ wartos¢ dostrajania obecnosci.

W obszarze detekcji znajduije sie pieszy,
rower, duzy obiekt, wysoka roslinnos¢ itp.

Usuna¢ obiekty z obszaru detekgji. Jesli nie
mozna ich usungé, zmniejszy¢ zasieg detekcji.

Do czujnika przylega przedmiot,
np. guma do zucia.

Usuna¢ przedmiot.

Nie przeprowadzono prawidtowej kalibracji.

Wykona¢ prawidtowa kalibracje.

Nieprawidtowy kat czujnika
(obszar detekgji).

Dostosowac¢ kat czujnika (obszar detekcji),
zwracajac czujnik we wtasciwym kierunku.

Nieprawidtowe miejsce montazu
i ustawienia czujnika.

Wybra¢ zastosowanie (,Application”) odpowiednio
do miejsca montazu i dostosowa¢ parametry.

Zbyt diugi czas podtrzymania.

Ustawi¢ krétszy czas podtrzymywania.

Wykryto pojazd, ale doszto do zmiany
stanu na brak detekcji.

Zbyt niska warto$¢ dostrajania obecnosci.

Zwiekszy¢ wartos$¢ dostrajania obecnosci.

Zbyt krotki zasieg detekciji.

Zwiekszy¢ zasieg detekcji.

Nieprawidtowy kat czujnika
(obszar detekgji).

Dostosowac kat czujnika (obszar detekgji),
zwracajac czujnik we wiasciwym kierunku.

Nieprawidtowe miejsce montazu
i ustawienia czujnika.

Wybra¢ zastosowanie (,Application”) oraz
kat (,Angle") odpowiednio do miejsca montazu
i dostosowac parametry.

Zbyt krétki czas podtrzymania.

Zwiekszy¢ czas podtrzymania.

Czujnik wykrywa pieszego wchodzacego
w obszar detekcji.

Zbyt wysoki gtéwny parametr czutosci
lub czuto$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zmniejszy¢ gtéwny parametr czutosci lub
czutos$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt krétki czas reakcji przekaznika.

Ustawi¢ dluzszy czas reakcji przekaznika.

Przechodzi wiecej niz jeden pieszy.

Czujnik moze wykrywac ttum. Dopilnowac,
aby duze grupy nie wchodzity na obszar detekcji.
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Objaw

Przyczyna

Rozwigzanie

Czujnik wykrywa pieszego z duzym
bagazem lub metalowy przedmiot
przechodzacy przez obszar detekcji.

Zbyt wysoka czutos¢ lub
czutost w bliskiej odlegtosci.

Zmnigjszy¢ czufosé lub
czutos¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt krétki czas reakcji przekaznika.

Ustawi¢ dtuzszy czas reakcji przekaznika.

Zbyt duzy bagaz lub metalowy przedmiot.

Czujnik moze nie odréznia¢ duzych obiektow
od ROJaZdOW. Dopilnowac, aby duze grupy nie
wchodzity na obszar detekgiji.

Zbyt wolna reakcja czujnika.
Detekcja powinna nastepowac wczesniej
z wiekszej odlegtosci).

Zbyt niski gtéwny parametr czutosci
lub czuto$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zwiekszy¢ gtowny parametr czutosci
lub czuto$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt dhugi czas reakcji przekaznika.

Ustawi¢ krétszy czas reakcji przekaznika.

Mozliwy zbyt krétki zasigg detekcji.

Zwiekszy¢ zasieg detekcji.

Wybrano niewtasciwe zastosowanie
(,Application”).

Upewni¢ sig, ze wybrane zastosowanie
odpowiada warunkom montazu.

Pojazd cofajacy sie w obszar detekcji
nie jest wykrywany.

Zbyt niski gtéwny parametr czutosci
lub czuto$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zwiekszy¢ gtéwny parametr czutosci
lub czutos¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt krétki czas zwiekszenia czutosci.

Czas zwiekszenia czutosci jest wytgczony.| Wigczy¢ czas zwiekszenia czutosci.

Ustawi¢ diuzszy czas zwigkszenia czutosci.

Wykrywany jest pojazd z przeciwlegtego
pasa ruchu (zastosowanie: szlaban
— ochrona / aktywacja)

Zbyt wysoki gtdwny parametr czutosci
lub czuto$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zmniejszy¢ gtéwny parametr czutosci
lub czutos¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt duzy zasieg detekcji.

Na skraju obszaru detekcji moze dochodzi¢
do wykrywania pojazdu z przeciwnego pasa
ruchu. Ustawic zasieg detekcji tak, aby granica
obszaru detekcji nie siegata przeciwnego pasa.

Nieprawidtowy kat czujnika
(obszar detekcji).

Ustawic kat czujnika (obszar detekcji),
réwnolegle do ramienia szlabanu.

Wolno jadacy pojazd na przeciwnym
pasie ruchu.

Mozliwe jest wykrycie wolno poruszajacego sie
pojazdu na przeciwnym pasie ruchu.

Wykrywane jest ramie szlabanu.
Ramie szlabanu ciggle otwiera si¢
i zamyka (zastosowanie: szlaban
- ochrona)

Zbyt wysoki gtdwny parametr czutosci
lub czuto$¢ w bliskiej odlegtosci.

Zmniejszy¢ gtowny parametr czutosci
lub czutos¢ w bliskiej odlegtosci.

Zbyt duzy zasieg detekcji.

Zmniejszy¢ zasieg detekcji.

Miejsce montazu czujnika znajduje sie
zbyt blisko ramienia szlabanu.

Zamontowac czujnik 300 mm od ramienia
szlabanu.

Nieprawidfowy kat czujnika
(obszar detekcji).

Ustawi¢ kat czujnika (obszar detekcji),
réwnolegle do ramienia szlabanu.

Na ramieniu szlabanu znajduje sie kurtyna.

Zdemontowac kurtyne.

Jesli wykonanie powyzszych instrukcji nie rozwigze problemu, nalezy skontaktowac sie z naszym dziatem pomocy technicznej,
przedstawicielem handlowym lub biurem sprzedazy. W sprawie okresu gwarancji nalezy kontaktowacé sie z dystrybutorem.
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10 Dane techniczne

10-1 Dane techniczne

Model
Metoda detekji

0VS-02GT
Mikrofalowa (radar dopplerowski FMCW)

Czetotliwosé

Mikrofale : 24GHz, Komunikacja w sieci Bluetooth : 2.4 GHz

Czas reakcji

min 500 ms

Zasilanie 12-24V AC/DC
Pobor pradu Grzatka wigczona : maks. 300mA / grzatka wytaczona: maks. 90 mA (przy 24V)
Specyfikaca ‘ Beznapieciowe wyjscie przekaznika potprzewodnikowego 30 VDC 0,3 A lub mniej (obcigzenie rezystancyjne) (NO/NC)
‘ Beznapieciowe mechaniczne wyjscie przekaznikowe 30VDC 1A lub mniej (obcigzenie rezystancyjne) (NO/NC)
Opéznienie [s] Off/0.5/1/2/3/4
Wyjscie Hold timer [s] (Czas podtrzymania) Off/0.5/1/2/3/10/30/60
Tryb Detekcja / Wstepna detekcja / Maskowanie
Typ Ciggly / Impuls (poczatek detekcji) / Impuls (koniec detekcji)
Czas trwania impulsu 150 ms /250 ms/500ms/ 1s
Wejscie Styk N.O. Wejscie przekaznika beznapigciowego
Specyfikacja Aktywne:100Q lub mniej, nieaktywne: 200kQ lub wigcej
Wewnetrzne napiecie: ok. 3,3 V
Tryb Link (bramka OR) / Link (bramka AND) / Blokowanie / Czuwanie
Aplikacie Aktywacja szlabanu, ochrona / aktywacja bramy przesuwnej, ochrona/
aktywacja bramy uchylnej.
Wykrywalna predkos¢ pojazdu 2do35km/h
Zasieg detekcji 1.5m-80m
Czutosé Poziom 1do 7
Precyzyjne dostrajanie obecnosci Poziom 1do 7
Czutosé bliskiego zasiegu Poziom 1do 7

Wykrywanie podejscia z boku

Wyt./0On (2.55)

Ustawien_ia Czutos¢ na drgania Wyt. / Niska / Srednia / Wysoka
urzadzenia Zwiekszona czuto$é Wyt. / Niska / Srednia / Wysoka
Timer zwigkszenia czutosci [s] Wyt./0.5/1/2/3/4/5/10/20/40
Czas reakcji przekaznika Poziom 1do 4
Automatyczna regulacja czutosci [min] 5/15/60/ 180/ Nieskoriczono$¢
Tryb bramy przesuwnej Wytgczony / Wtaczony
Tryb weryfikacji obszaru detekcji Mozliwo$¢ wigczenia (za pomoca aplikacji na smartfona lub poprzez przytozenie magnesu do urzadzenia)
Tryb pracy Standardowy tryb pracy Tryb gotowosci: zielony, Wykryto: czerwony, Zte srodowisko: fioletowy, Kalibracja nie zostata zakoriczona: niebieski
Warm-up Aktywacja : $wieci na niebiesko przez 3 sekundy
Reset Reset zakoriczony: miga na niebiesko (szybko) przez 2 sekundy
Wskaznik Tovb Konfiguracja detektora Gotowos¢ - zielony, Detekcja - czerwony, Zte warunki srodowiskowe - fioletowy, Btad kalibracji - niebieski

eryfikacji Weryfikacja obszaru detekcj|  Gotowos¢ - miga na zielono, Detekcja wstepna - miga na z6tto, Detekcja - Miga na czerwono
obszaru Kalibracja W trakcie: miga na niebiesko i zielono, btad kalibracji: miga na czerwono i z6tto (szybko lub miga na czerwono
detekeji i niebiesko (szybko) lub miga na fioletowo (przez 10 s) - w zaleznosci od przyczyny btedu

Temperatura pracy 0d-30°C do 50°C

Wilgotnos¢ Maks. 95% (bez kondensacji)

Stopien ochrony 1P66

Montaz Wewnetrzny / zewnetrzny

Wysokos$¢ montazu 500mm (od podtoza do dolnej czesci urzadzenia)

Regulacja w poziomie +/-96°

Waga 600 g (w tym akcesoria)

Akcesoria Sruba mocujaca (M4x12: 2 sztuki, wkrety samogwintujace 4x20: 2 sztuki), skrécona instrukcja

<Uwaga>

Dane techniczne moga ulec zmianie bez powiadomienia. Prosimy zauwazyc, ze nie ponosimy odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate w przypadku

niewtasciwego montazu lub ek ji urzadzen.

10-2 Schemat obszaru detekcji

Widok z gory Widok z boku [Jednostka: m]
NN I B I IS A S R B
1 Il Il Il Il L Il L 3 Il Il Il Il /\__ Il Il

JED R S e AR PR L N S SR SRR SRR
o | ) 0" B R B A
1 L L L L I~ L L 1 L L L L L L L

IR T O R o A = . EEmEmmmEE
o 1 2 3 4 5 6 7 8 o % 1 2 3 4 5 6 7 8 09

Wysokos$¢ montazu: 0,5 m, czutosé: 4, tryb sprawdzania obszaru detekcji
* Podczas normalnego dziatania obszar detekcji dla rzeczywistych pojazdéw moze by¢ mniejszy.
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10-3 Wymiary
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pasujace do OVS-01
10-4 Opcje
* OVS-MP * Plytka regulacyjna gorna/dolna (3°)
Mini-stupek do czujnikéw serii OVS (tylko USA)
OVS-MPB: czarny g
OVS-MPY: 26tty 0oo
OVS-MPBCURB: czarny do kraweznikéw 6 ©
OVS-MPYCURB: 26ty do kraweznikéw ® ° 0
& 000
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Mozliwos$é ustawienia do trzech ptytek
jedna na drugiej
&
do ziemi do kraweznika
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Firma OPTEX niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie OVS-01GT jest zgodne z Dyrektywa Parlamentu
Europejskiego i Rady 2014/53/UE. Peten tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na stronie: www.optex.net

Dane kontaktowe na terytorium UE

Producent: OPTEX CO., LTD. 5-8-12 Ogoto, Otsu, Shiga, 520-0101 JAPONIA

Autoryzowany przedstawiciel w Europie: OPTEX (EUROPE) LTD. / EMEA HEADQUARTERS

Unit 13, Cordwallis Part, Clivemont Road, Maidenhead, Berkshire, SL6 7BU, Zjednoczone Krélestwo
Czestotliwo$¢ i moc emitowanego promieniowania mikrofalowego: 24,05 — 24,25 GHz, 30 mW EIRP

ZGODNOSC Z PRZEPISAMI FCC

Urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepisdéw FCC (Federalnej Komisji ds. Komunikacji). Podczas pracy urzadzenie
musi spetni¢ dwa warunki: (1) nie moze wywotywaé szkodliwych zaktdcen oraz (2) urzadzenie musi przyjmowac wszelkie
otrzymywane zakt6cenia, w tym zaktécenia, ktére moga powodowacé jego niepozadane dziatanie.

OSTRZEZENIE FCC (dotyczy USA)
Zmiany lub przerébki dokonane bez wyraznej zgody osoby odpowiedzialnej za zapewnienie zgodnos$ci moga
spowodowacé uniewaznienie uprawnien uzytkownika do uzytkowania urzadzenia.

-UWAGA-

Urzadzenie zostato pozytywnie zweryfikowane pod wzgledem zgodnosci z ograniczeniami dla urzadzenia cyfrowego
klasy B wg czesci 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie uzasadnionej ochrony przed szkodliwymi
zaktéceniami w instalacji w budynku mieszkalnym. Urzadzenie wytwarza, wykorzystuje i moze emitowac energie

o czestotliwosci radiowej, a w przypadku montazu i uzytkowania niezgodnie z instrukcjami moze wywotywaé szkodliwe
zaktécenia tacznosci radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze w danej instalacji zaktdcenia nie wystapia. Jesli urzadzenie
wywota szkodliwe zaktécenia w odbiorze sygnatu radiowego lub telewizyjnego, ktérych przyczyne mozna ustali¢
wytaczajac urzadzenie i ponownie je wiaczajac, zalecamy uzytkownikowi skorygowanie zakiécen przez zastosowanie
jednego lub wiecej nastepujacych rozwigzan:

- zmiane orientacji lub potozenia anteny odbiorczej,

- zwiekszenie odlegtosci miedzy urzadzeniem a odbiornikiem,

- podtaczenie urzadzenia do gniazda w obwodzie innym od obwodu, do ktérego podtaczony jest odbiornik,

- skontaktowanie sie z dystrybutorem lub elektronikiem posiadajgcym doswiadczenie z urzadzeniami RTV.

-UWAGA-

1. Brak mozliwos$ci wymiany anten.

2. W celu spetnienia wymagan Federalnej Komisji Komunikacji w zakresie wystawienia na dziatanie fal czestotliwosci
radiowej nalezy zachowa¢ odlegto$¢é co najmniej 20 cm miedzy anteng urzadzenia a jakimikolwiek osobami.

- ZGODNOSC ZE STANDARDAMI ISED -

To urzadzenie spetnia wymagania standardéw RSS opracowanych przez ISED Canada (kanadyjska federalng Instytucje
ds. Innowacji, Nauki i Rozwoju) dla produktéw bezkoncesyjnych. Podczas pracy urzadzenie musi spetni¢ dwa warunki:
(1) nie moze wywotywacé zaktdcen, oraz (2) musi przyjmowac wszelkie otrzymywane zaktocenia, w tym zaktocenia, ktére
moga powodowac jego niepozadane dziatanie.

Urzadzenie jest zgodne z ograniczeniami ISED w zakresie wystawienia na promieniowanie okreslonymi dla
niekontrolowanego otoczenia i spetnia wymagania przepisu RSS-102 regulaminu ISED dotyczacego fal czestotliwosci
radiowej (RF). Urzadzenie powinno by¢ instalowane i eksploatowane z zachowaniem co najmniej 20 cm odlegtosci
miedzy promiennikiem a ciatem cztowieka.
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