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Poniższe ustawienia należy skonfigurować, jeśli czujnik nie działa zgodnie z oczekiwaniami podczas
kontroli działania systemu lub w razie wystąpienia błędu. W przypadku normalnego montażu
konfigurowanie tych ustawień nie jest wymagane. Żądane ustawienia można zmieniać za pomocą
aplikacji.

Czułość (main sensitivity)

Ten parametr służy do regulacji czułości detekcji dla pojazdu wjeżdżającego na obszar detekcji.
Zależność między skutecznością detekcji a skutecznością unikania fałszywego wzbudzenia
zilustrowano na poniższym rysunku.

Główny parametr czułości

Skuteczność detekcji pojazdu

Skuteczność unikania fałszywego wzbudzenia

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA

UWAGA Powyższe ustawienia będzie trzeba zmienić, jeśli:

Zwiększenie poziomu wymagane, gdy: pojazd nie jest zawsze wykrywany, czujnik reaguje zbyt wolno.

Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: wykrywani są piesi

UWAGA

UWAGA

Dostrajanie obecności (fine tuning presence)

Ten parametr dostosowuje czułość przełączania na stan braku detekcji, gdy pojazd wyjeżdża z obszaru,
a obszar pozostaje pusty. Wzajemną zależność między skutecznością detekcji obecności
a skutecznością unikania tailgatingu zilustrowano na poniższym rysunku.

Dostrajanie obecności

Skuteczność detekcji obecności

Skuteczność unikania tailgatingu

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA

Powyższe ustawienia będzie trzeba zmienić, jeśli:

Zwiększenie poziomu wymagane, gdy: pojazd nie jest wykrywany mimo obecności.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: pojazd jest nadal wykrywany, chociaż już odjechał, występują
przypadki tailgatingu.

Tailgating

Termin ten oznacza nieupoważniony wjazd za pojazdem, który wjechał prawidłowo. Gdy dwa pojazdy
jadą bezpośrednio jeden za drugim, czujnik może nie wykryć odstępu między nimi i wykrywa je jako
jeden pojazd. Mamy wtedy do czynienia z tailgatingiem.



Czułość w bliskiej odległości (close range sensitivity)

Ten parametr służy do regulacji czułości w odległości 100 – 500 mm od czujnika podczas wjazdu
pojazdu na obszar detekcji. Wzajemną zależność między skutecznością detekcji pojazdu
(bliska odległość) oraz skutecznością unikania fałszywego wzbudzenia zilustrowano na poniższym
rysunku.

Czułość w bliskiej odległości

Skuteczność detekcji pojazdu (bliska odległość)
Skuteczność unikania fałszywego wzbudzenia

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA

Detekcja wjazdu z boku (side approach detection)

Tej funkcji można używać wyłącznie dla ustawienia 90 stopni. Może zwiększyć czułość, z jaką
wykrywany jest pojazd wjeżdżający z boku.

Czułość na drgania (vibration sensitivity)

Ten parametr służy do regulacji skuteczności dalszego wykrywania w przypadku detekcji pojazdu.
Wzajemną zależność między skutecznością dalszego wykrywania pojazdów w obszarze detekcji
a skutecznością unikania fałszywego wzbudzenia spowodowanego deszczem, śniegiem, tailgatingiem
itp. przedstawiono na poniższym rysunku.
Pojazdy (nawet elektryczne) wywołują na ogół pewne drgania, więc funkcja ta może zwiększyć czułość
na wibracje.

Czułość na drgania

Skuteczność podtrzymania detekcji pojazdu
Skuteczność unikania fałszywych wzbudzeń

wskutek deszczu/śniegu/tailgatingu

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA

UWAGA Powyższe ustawienia będzie trzeba zmienić, jeśli:

Zwiększenie poziomu wymagane, gdy: czujnik nie utrzymuje stanu detekcji mimo obecności pojazdu.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: występują częste fałszywe wzbudzenia wskutek deszczu,
śniegu lub tailgatingu.



Zwiększenie czułości, czas zwiększenia czułości (sensitivity boost, sensitivity boost timer)

Funkcja ta umożliwia uniknięcie kontaktu między ramieniem szlabanu a pojazdem cofającym się tuż
po przejechaniu pod szlabanem.
Po włączeniu funkcji czułość zostaje zwiększona na określony czas, ułatwiając wykrywanie
staczających się pojazdów. Funkcję należy włączyć, gdy może dochodzić do niezamierzonego
staczania się pojazdów z nachylonego wyjazdu z parkingu.
* Tej funkcji nie można używać w systemach bramowych pozbawionych działania wstecznego.

Ramię cofa się, aby uniknąć kontaktu

Gdy czujnik nie wykrywa już pojazdu, czułość jest zwiększana na ustawiony czas,
ułatwiając detekcję cofających (staczających) się pojazdów.

Detekcja

Brak detekcji

Przejazd
pojazdu

Detekcja przy
zwiększonej
czułości

Czas obowiązywania czasu zwiększenia czułości

Zwiększenie czułości

Skuteczność unikania kontaktu

Skuteczność unikania tailgaitingu

UWAGA Uwagi na temat użytkowania

• Czas zwiększenia czułości należy ustawić na dłuższy czas (jeśli to konieczne) na parkingach,
   przy wyjeździe z których tworzą się zatory.
• Aby zapobiec przejściu czujnika w stan braku detekcji, należy ustawić dłuższy czas opóźnienia
  wyłączenia. Z tego rozwiązania należy korzystać ostrożnie, ponieważ powoduje ono wydłużenie
  czasu reakcji.
• Przy zwiększonej czułości wzrasta prawdopodobieństwo wykrywania pojazdów, pieszych
   i innych obiektów.

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA



Czas reakcji (relay response time)

Ten parametr służy do regulacji czasu rozpoznawania przez czujnik.
Wzajemną zależność między czasem reakcji a skutecznością unikania fałszywego wzbudzenia – oraz
skutecznością ignorowania osób – przedstawiono na poniższym rysunku. 

Czas reakcji przekaźnika

Skuteczność unikania fałszywego wzbudzenia

Czas reakcji

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA

UWAGA

UWAGA

Powyższe ustawienia będzie trzeba zmienić, jeśli:

Zwiększenie poziomu wymagane, gdy: czujnik czasem wykrywa pieszych.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: czujnik czasem nie wykrywa pojazdów, szybko przejeżdżające
pojazdy nie są wykrywane.

Czas detekcji obecności (presence detection timer)

Czasomierz detekcji obecności uruchamia kalibrację regularnie, niezależnie od stanu detekcji.
Zapobiega to utrzymywaniu się fałszywego wzbudzenia czujnika w przypadku zmiany warunków
otoczenia.

Powyższe ustawienia będzie trzeba zmienić, jeśli:

Zwiększenie poziomu wymagane, gdy: pojazdy przebywają dłużej w obszarze detekcji.
Zmniejszenie poziomu wymagane, gdy: czujnik jest stale wzbudzany przez określony czynnik
w otoczeniu.

Ignorowanie bramy przesuwnej (slide gate cancellation)

Ten parametr służy do regulacji funkcji zapobiegania fałszywemu wzbudzeniu przy zamykaniu bramy
przesuwnej. Po włączeniu tej funkcji czujnik będzie ignorował zamykającą się bramę przesuwną przez
pewien dodatkowy czas. Włączenie funkcji może sprawić, że pojazdy przejeżdżające przez bramę pod
pewnym kątem nie będą wykrywane.

Pomijanie bramy przesuwnej

Skuteczność unikania fałszywego wzbudzenia przez bramę przesuwną

Skuteczność wykrywania przejazdu pod kątem

NISKA

NISKAWYSOKA

WYSOKA

Wył. Wł.





Wskaźnik działania (operation indicator)

Wskaźnik działania można włączyć („On”) lub wyłączyć („Off”) z poziomu aplikacji. Dokonuje się tego
w opcji „Indicator” („Wskaźnik”) na ekranie „Input and output” („Wejście i wyjście”). Podczas trwania
połączenia z aplikacją wskaźnik działania jest zawsze włączony.

• Funkcja Wskaźnik działania wł./wył.
• Na ekranie „Input and output” aplikacji
• Aby włączyć lub wyłączyć wskaźnik działania, należy zbliżyć do niego magnes (tylko wtedy, gdy
czujnik nie jest połączony z aplikacją)

Wskaźnik działania

Grzałka (heater)

W celu zminimalizowania wpływu śniegu i mrozu, moduł czujnika posiada
wbudowaną grzałkę, która jest włączana automatycznie, gdy temperatu
a na zewnątrz spada do 5°C lub niżej. (Grzałka jest automatycznie wyłączana,
gdy temperatura na zewnątrz osiągnie wartość 5°C lub wyższą.)
Grzałkę można uaktywnić lub dezaktywować z poziomu aplikacji.
Ustawienie to jest dostępne w pozycji „Heater” („Grzałka”)
na ekranie „Input and output”.

Grzałka

Grzałka

Moc grzałki

Pobór mocy

NISKA WYSOKA



Tryb wyjścia (mode)

Typy wyjść i rodzaje impulsów (output types and pulse time)

Sygnały wyjściowe można wybrać zgodnie z ich zastosowaniem.
Poniższe informacje ułatwiają dokonanie wyboru.
Szczegółowych ustawień nie można wprowadzić w trybie innym niż „Detection”.

Detection: Normalna detekcja. (Stan wyjścia odzwierciedla ustawienia czasu opóźnienia wyjścia, czasu
podtrzymania itd.)

Pre-detection: Wysyła zarówno sygnał wstępnej detekcji, jak i normalnej detekcji.
(Stan wyjścia nie odzwierciedla ustawienia opóźnienia wyjścia, czasu podtrzymania itd.)

Mask: Ta funkcja wysyła sygnał, gdy powierzchnia czujnika jest przesłonięta wskutek aktu wandalizmu,
co wpływa na działanie czujnika. Po zamaskowaniu czujnika przez dłużej niż 30 sekund zaczyna się
wysyłanie wyjściowego sygnału przekaźnikowego. Jeśli zostanie uznane, że maskowanie ustało
na dłużej niż 10 sekund, sygnał wyjściowego nie będzie dłużej wysyłany.

W zależności od połączonych urządzeń można wybrać sposób działania wyjść.
Zwykle wybierana jest opcja „Holding” („Podtrzymanie”).
Charakterystyki sygnałów każdego rodzaju podano poniżej.
Jeśli wybrano „Pulse” („Impuls”), można dostosować jego „Signal width” (czas trwania sygnału).

„Holding” („podtrzymanie”): wyjścia sygnałów detekcji są utrzymywane podczas detekcji.
PULSE IN („impuls przychodzący”): sygnał jest wysyłany wyłącznie w przypadku detekcji. Możliwa
regulacja czasu trwania impulsu.
PULSE OUT („impuls wychodzący”): sygnał jest wysyłany wyłącznie w przypadku zmiany stanu
na brak detekcji. Możliwa regulacja czasu trwania impulsu.

Długość impulsu

Długość impulsu

Stan sensora

                          

Wyjście: podtrzymanie   

     

Wyjście: impuls wchodzący  

Wyjście: impuls wychodzący  

Detekcja

Detekcja

Detekcja

Detekcja

Brak detekcji

Brak detekcji

Brak detekcji

Brak detekcji



Czas opóźnienia / podtrzymania (delay / hold timer)

Czas opóźnienia/podtrzymania to czas między zmianą stanu czujnika a zmianą wyjścia przekaźnika.
Ustawienie krótszego czasu skraca czas reakcji. Należy pamiętać, że detekcja również wymaga czasu
reakcji na rozpoznania i wykrycie obiektu przez czujnik, który jest niezależny od ustawionego czasu
opóźnienia i podtrzymania.
Delay: czas od detekcji do zmiany stanu wyjścia przekaźnikowego
Hold timer: czas od stanu braku detekcji do wyłączenia wyjścia przekaźnikowego

Przykład: delay (opóźnienie) 0,5 s, hold timer (czas podtrzymania): 1 s

Stan sensora
Detekcja

Detekcja

Detekcja

Detekcja

Brak detekcji

Brak detekcji

Brak detekcji

Brak detekcji

Opóźnienie (0,5 s)

Opóźnienie (0,5 s)

Czas
podtrzymania
(1 s)

Czas
podtrzymania

Wyjście: podtrzymanie

Wyjście: impuls przychodzący
Czas impulsu: 1 s 

Wyjście: impuls wychodzący
Czas impulsu: 500 ms

UWAGA Powyższe ustawienia będzie trzeba zmienić, jeśli (dla trybu podtrzymania)

• Wydłużenie czasu, gdy: wymagana jest szybka reakcja.
• Skrócenie czasu
Delay (opóźnienie): nawet jeśli czujnik chwilowo przejdzie w stan detekcji w niesprzyjających
warunkach, np. intensywnym ruchu pieszych, opóźnienie zapobiegnie przełączeniu stanu wyjścia
przekaźnikowego na włączony i zapewni stabilność detekcji.
Hold timer (czas podtrzymania): nawet jeśli czujnik chwilowo przejdzie w stan braku detekcji
w niesprzyjających warunkach, np. intensywnych opadach deszczu, opóźnienie to zapobiegnie
przełączeniu stanu wyjścia przekaźnikowego na wyłączony i zapewni stabilność detekcji.

Opóźnienie

Czas podtrzymania

Wył.

Wył.

NISKA

WYSOKA NISKA

WYSOKAStabilność detekcji

Responsywność



Wejście (input)

Doprowadzając sygnały pochodzące z innych urządzeń, można powiązać z nimi wyjścia.
Możliwe jest przełączanie styków w zależności od podłączonych urządzeń.
Przewody sygnałów z czujnika aktywującego lub sterownika należy podłączyć do zacisków
wejściowych.

Application: Link (Zastosowanie: powiązanie) (bramka OR, bramka AND)

Wykorzystując logikę AND/OR można zwiększyć niezawodność, korzystając
z sygnałów wejściowych z zewnętrznego urządzenia.

Application: Inhibit (Zastosowanie: wstrzymywanie)
Wyjścia czujników można wyłączyć, gdy urządzenie otrzymuje sygnały wejściowe z urządzenia
zewnętrznego.

Application: Wake (Zastosowanie: wybudzanie)
Możliwość korzystania z zewnętrznego sygnału wejściowego dla maksymalnego zwiększenia
czułości.
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