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Guia Rapida de Instalacion OVS-02GT

4. Ejemplos

A. instale el sensor siguiendo estas instrucciones

1. Disefo y funcion

Barrera

OVS-02GT es un dispositivo basado en tecnologia FMCW (24 GHz) y esta disefiado
para la deteccién de vehiculos, hasta 35km/h y 8m.

2. Cémo funciona

Tornillo (para fijar la tapa superior)

{

Tornillo superior

=

- Unidad del ———*
sensor Gira 96° o
izquierda y
derecha
Tapa inferior ———e

Tornillo (para fijar a la tapa inferior)

—— Tapa superior

—— Carcasa del
sensor

Junta de 4
goma para
impermeabilidad

| —

\f_L Orificio para conducto ®21mm (3/4in.)

Tornillo inferior

®12,7mm (1/2in)

u 2800mm o menos

1000mm o mas

90°

Lado publico

Lado seguro

la distancia maxi
posible (hasta) 500 mm

®

800 - 1000mm I

3800mm o menos *1

1500mm

200mm o mas

200mm o més S18°

Antes de instalar el sensor, determine el modo de funcionamiento requerido de acuerdo con los dos diagramas a continuacion.

NOTA: El angulo fisico de deteccidn y el angulo seleccionable en “VIRTUAL LOOP” (45 - 90°) deben coincidir.
Se permite una tolerancia de +15°; si se excede esta tolerancia, verifique qué modo de funcionamiento hace que
el sensor funcione de manera mas adecuada.

Modo Angular: El sensor debe detectar vehiculos que se aproximan
en un angulo de 45° entre la direccién de desplazamiento del vehiculo
y la direccion de lectura del sensor. En este modo, la deteccién es

VIRTUAL LOOP
todos los modos de
funcionamiento a 45°

unidireccional (solo acercamiento).

3. Altura de instalacion

VIRTUAL LOOP
todos los modos de
funcionamiento a 90°

Modo Perpendicular: El sensor debe detectar
vehiculos que se aproximan en un angulo de 90°
entre la direccién de desplazamiento del vehiculo y la

direccion de lectura del sensor. En este modo, la
deteccion es bidireccional.
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LISTA DE APLICACIONES
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Barrera - Activacion 90°

Barrera - Activacion 45°

(solo salida libre)

Barrera - Proteccién 90°

Barrera - Proteccion 90°

Puerta corredera - activacion 45°

Puerta corredera — seguridad 90°

Puerta batiente — activacién 90°

Puerta batiente — activacion 45°

Puerta batiente — seguridad 90°

Puerta batiente — modo sombra bucle 90°
Puerta batiente — modo sombra bucle 45°

ESUMEN DE COLORES LED
Verde: espera - sin deteccion
Rojo: deteccion
Amarillo: pre-deteccion
Azul: configuracion de fabrica
Purpura: alta reflexion
Parpadeo rapido Azul/Verde: calibraciéon
Parpadeo rapido Rojo/Amarillo: error de
calibracion (posibles objetos de alta
reflexion en el area de deteccion)
Parpadeo rapido Rojo/Azul: error de
calibracion (posibles objetos de alta
reflexion en el area de deteccion)

Nota: parpadeo alternado de 1 segundo
significa que el sensor esta conectado
a un dispositivo

\90" Lado seguro

1 200mm o menos

Enrute el cable como se muestra a continuacién

El sensor debe instalarse a 500mm sobre el
suelo, medido desde la parte inferior de la tapa

del sensor

NOTA: Considere aceras, bordillos

y superficies particularmente inclinadas.

500 mm

Vista lateral
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[1] Instale el sensor usando los tornillos suministrados en la caja.

[2] diagrama de cableado

Relé de estado sdlido (contacto seco)
30 VDC 0,3 A 0 menos (carga resistiva)

’_,j‘ Fuente de alimentacion 12/24 VAC/DC

N.O. COM N.C. — +
S R —

Output 1
Output 2

—
: Terminal 2

N.O. COM N.C.

E Entrada
Relé mecanico (contacto seco)

Power
Input

IN GND

30VDC 1A o menos (carga resistiva)



7. Montaje del sens

[1] Descargue la App desde el codigo 2D o
busquela como “OPTEX Virtual Loop” en
AppStore o GooglePlay

[1] Antes de montar el sensor, realice una comprobacién operativa final con un vehiculo o en
.a. “modo de verificacién de area”

L]

@ verifiquetodael::

area.de deteccion

GETITON #  Download on the
» GooglePlay | | @ App Store QRTEX

[2] Inicie la aplicacién y empareje el dispositivo con el sensor via Bluetooth, selecciénelo desde el menu “lista de sensores”

[3] Establezca la contraseia

[4] Ingrese los datos en el menu “MENU INFORMACION”

[5] Elija la aplicacion correcta entre las disponibles 8. Especificaciones Técnicas

it

[6] Seleccione el rango de deteccién requerido en el mend “MENU DE PARAMETROS”

Método de deteccion Microondas (FMCW)
[7] Retire objetos, vehiculos y personas del area de deteccioén y realice la calibracién Frecuencia Microondas: 24GHz, Comunicacién BLE: 2,4GHz
Respuesta MIN 500ms
[8] Ajuste los parametros seguin sea necesario, enviandolos y confirmando cada cambio mediante Tension de alimentacion 12 t0 24V AC/DC
el icono de punto rojo en la esquina superior derecha Consumo eléctrico Calefactor activado: hasta 300 mA, Calefactor desactivado: hasta 90 mA (a 24 V)
E i ‘ 1 Salida de relé de estado sélido sin voltaje 30 VDC 0,3 A o menos (carga resistiva) (N.O./N.C.)
, P . specificaciones _ -
LISTA DE APLICACIONES MENU PRINCIPAL MENU DIAGNOSTICO ‘ 2 Salida de relé mecanico sin voltaje 30 VDC 1 A o menos (carga resistiva) (N.O./N.C.)
- N - ~ - N Retardo (s) OFF/05/1/2/8/4
]
o ) B | ista de pardmetros _ 2 | Hold timer (5) OFF/0.5/1/2/3/10/30/60
< Aplicaciény ajustes favoritos - = Estado @ @ ["Modo Deteccion / Pre-deteccién / Enmascaramiento
ﬁ Favorto |Aplicacion Proteccion barrera 90 grados Tipo Retencion / Pulso ENTRADA / Pulso SALIDA
sel i _ .
by — Duracion del uiso 150ms 250ms/500ms / 15
Se puede ver los ajustes al desplegar el elemento. ustes previos Contacto N.O. Relé sin voltaje Entrada
) 8 | Especificacion Resistencia ON < 100 Q, Resistencia OFF = 200 kQ 0 méas
[b Volver a ajustes de fabrica Deteccion Sndaz g Tension interna pull-up: aproximadamente 3,3 V
z
Seleccionar aplicacién W | Modo Enlace (puerta OR) / Enlace (puerta AND) / Inhibir / Despertar
" Manual (web) Predeteccion Sin deteccion — - 7 -
Aplicacion Activacion y proteccion de barrera / Activacion y proteccion de puerta corredera /
Proteccién barrera 90 grados v . Activacion y proteccion de puerta batiente / Sombra
=/ Licencia
- Aporte - Velocidad detectable del vehiculo 2 a35 km/h (1,2 a 22 mi/h)
Elija la configuracién preestablecida o Politica de Privacidad Rango de deteccion 1,5 m (7 ft.) a 8,0 m (26 ft.) *incrementos de 0,5 m (20 in.)
Favorito, luego toque Siguiente Sonido da desscitn
_— o | Sensibilidad principal Nivel 1a7
Configuracion preestablecida v Aviso de derechos de autor et ;% Ajuste fino Nivel 1a7
eceion & [ Sensibilidad de corto alcance Nivel 1a7
{C}} Info. del usuario 2 v —
m T % Deteccién de aproximacion lateral [s] Off / On (2.5s)
& | cermarsesien 2 [ Sensibilidad a vibracion Off/ Low / Middle / High
S
—_— Guia de instalacién g Incremento de sensibilidad Off / Low / Middle / High
3 | Temporizador de incremento de sensibilidad [5) Off /0.5/1/2/3/4/5/10/20/ 40
&
é Tiempo de respuesta del relé Nivel 1 a4
Temporizador de deteccion de presencia [mir]] 5/ 15 /60 /180 / Infinito
Cancelacion de puerta corredera Off / On
L ) Ver1.1.8 On/ Off Conmutable (mediante App de smartphone o acercando un imén a la unidad)
J - — - 7
~ ~ o Modo de_|Operacion de deteccien | Espera: Verde fijo, Detectado: Rojo fijo, Entorno desfavorable: Pdrpura fijo, Galibracion incompleta: Azul fijo
operacion | Despertar Despertar: Azul fijo durante 3 segundos
MENU DE PARAMETROS MENU ENTRADA-SALIDA MENU |NFORMAC|ON § estandar Reinicio del sensor Reinicio completado: Azul parpadeando (rapido) durante 2 segundos
4 A 4 A e N % Configuracion Espera: Verde parpadeando (lento), Detectado: Amarillo parpadeando (lento), Entorno desfavorable:
£ | Modo Operacién de deteccion Purpura parpadeando (lento), Calibracién incompleta: Azul parpadeando (lento)
< Contenido del ajuste = Entrada y salida @ = Info. @ ZO”SX'O” Verificacion de area Espera: Verde parpadeando (lento), Pre-detectado: Amarillo parpadeando (lento), Detectado: Rojo parpadeando (lento)
Aplicacién Proteccién barrera 90 grados Aplicacion Proteccién barrera 90 grados Aplicacién Proteccion barrera 90 grados smartphone | calibracion En proceso: Azul y Verde parpadeando, Error inestable: Rojo y Amarillo parpadeando (rapido),
Info. del sensor Error alta reflexion: Rojo y Azul parpadeando (répido), Alta reflexién: Purpura fijo (por 10 s)
Favorito Introducir aqui . Temperatura ambiente -30° a 50°
Nombre del sensor Entrada Humedad ambiente de funcionamiento 95% max. (sin condensacion)
d
@ @ e freader Grado de proteccion IP66 / NEMA4
Contrasefia CAMBIAR LA Ubicacién de instalacion Interior / Exterior
) Galentador CONTRASERA
Parémetro Altura de instalacion 500 mm (20 in.) (desde el suelo hasta la parte inferior de la unidad)
Calentador Normal v Info.delsitto Entrad Ajuste de éngulo del sensor Izquierda y derecha + 96° (paso de 3°)
Rango de deteccién  3.5m(11.5)
Peso 600 g (21 02) (incluyendo accesorios)
Salida1 Nombre desito Free Accesorios 4 tornillos incluidos (2 tornillos rosca métrica M4x12, 2 tornillos autorroscantes 4x20), guia répida de referencia
Sensibilidad detectada  Lv2
Motodesoidr betecion y [— Las especificaciones estn sujetas a cambios sin previo aviso para su mejora.

Presencia de ajuste fino Lv5

iensmmm e l';i?é :f salida de Retener v Software 1
istancia
i Duracién del pulsode Firmware 10

rimacinlatersl N5 seheat
Retasodesshdal  Apagad v Informacién de acceso OPTEX EUROPE B.V. | EMEA HQ GLOBAL HEADQUARTERS
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