& ORTEX

Guida rapida di installazione OVS-02GT

4. Esempi di utilizzo.

1. Com’e fatto e tecnologia utilizzata.

Barriera

A. Installare il sensore rispettando le seguenti disposizioni

Il sensore OVS-02GT & un dispositivo che utilizza la tecnologia a microonde FMCW (24 GHz) ed & progettato per il rilevamento
di veicoli fino ad una velocita massima di 35 Km/h e una distanza massima di 8 mt.

Vite superiore

Vite (per fissare coperchio superiore)

2. Come lavora.

Copertura inferiore ——e

Vite (per fissare coperchio inferiore)

o—— Top cover

Unita sensore———e
onentablle_ a 96° +—— custodia sensore
destra e sinistra

Guarnizione di gomma-
per la tenuta all’acqua

Foro passaparete

Vite inferiore ®12,7mm (1/2in.)

H 2800mm o meno

1000mm o pitt

90°
Lato pubblico

il piu distante

possibile fino a 50cm I
©)
Cancello scorrevole

1500mm

45°
Lato protetto

LISTA APPLICAZIONI

Barriera - Attivazione 90°

Barriera - Attivazione 45°

(solo uscita libera)

Barriera - Protezione 90°

Cancello scorrevole - Attivazione 90°
Cancello scorrevole - Attivazione 45°
Cancello scorrevole - Protezione 90°
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Prima di installare il sensore determinare la modalita di lavoro necessaria secondo i due schemi qui sotto riportati.
NOTA: angolo fisico di rilevamento e angolo selezionabile in “VIRTUAL LOOP” (45 - 90°) devono coincidere. E’

concessa una tolleranza di * 15° oltre la quale si rende necessario effettuare tutte le prove del caso al fine di

selezionare I'applicazione piu adatta tra le due.

tutte le applicazioni 45°

Modalita angolata: il sensore deve rilevare il veicolo che si
avvicina descrivendo un angolo di 45° tra la direzione del
veicolo stesso e la direzione di lettura del sensore. In questa
modalita il rilevamento & monodirezionale (solo in avvicina-

mento).

3. Altezza di installazione.

VIRTUAL LOOP
tutte le applicazioni 90°

VIRTUAL LOOP

Modalita perpendicolare: il sensore deve rilevare il
veicolo che si avvicina descrivendo un angolo di 90°
tra la direzione del veicolo stesso e la direzione di
lettura del sensore. In questa modalita il rilevamento
¢ bidirezionale.

Lato pubblico
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Cancello battente |_|_|1 500mm

800 - 1000mm 3800mm o meno *1
200mm o pid \ .
200mm o pill \ 15°
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1500mm
‘\900
Lato protetto .

T il piu distante .
possibile
fino a 500mm °

Cancello battente - Attivazione 90°
Cancello battente - Attivazione 45°
Cancello battente - Protezione 90°
Cancello battente - Modalita ombra 90°
Cancello battente - Modalita ombra 45°
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LEGENDA COLORI LED

¢ Verde: stand-by / non rilevamento

* Rosso: rilevamento

Giallo: pre-rilevamento

Blu: impostazione di fabbrica default

Viola: alta riflessione

¢ Blu/ Verde Lampeggiante veloce:
calibrazione in corso

* Rosso / Giallo Lampeggiante veloce:
errore durante calibrazione (possibile

1500mm ~.

200mm
o pil
15°

Lato pubblico

) N

2800mm
o meno *1

'\90°

45°

'\90°

presemza di oggetti altamente riflettenti
nell'area di rilevamento)

¢ Rosso / Blu Lampeggiante veloce:
errore durante calibrazione (possibile
presenza di oggetti altamente riflettenti
nell’area di rilevamento)

Lato protetto

5. Installazione e cablaggio.
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A di meno

¥ 200mm o NOTA: Il lampeggio del LED ad
intervalli ad un secondo
significa che il sensore &
collegato via Bluetooth ad un

dispositivo.

immagini sottostanti.

Il sensore deve essere installato a 500 mm dal suolo,

calcolati dal fondo del sensore.

NOTA: Tenere conto di eventuali marciapiedi,
cordoli stradali e soprattutto di superfici inclinate.

VISTA LATERALE:
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Area di rilevamento

500 mm

ESEMPIO:

maggiore di
500 mm

Copertura superiore

e,

-

Copertura inferiore

[1] Fissare I'unita utilizzando le viti in dotazione e cablare i cavi come da

[2] Schema di collegamento.

Relé a stato solido, contatto puro
30VDC 0.3A o0 meno (carico resistivo)

Alimentazione da 12 a 24 VAC/DC

N.O. COMN.C. — +
: Blocco terminale 1
g [N S |

Output 1
Output 2

— "
: Blocco terminale 2

N.O. COM N.C. IN GND

\_‘:‘Contatto dingresso
Relé meccanico a contatto puro

30VDC 0.3A o meno (carico resistivo)

Power
Input



mite applicazione “VIRTUAL LOOP”.

1 ra sensore.

[1] Scarica I'App dal codice 2D o cercala
come "OPTEX Virtual Loop"
nell' AppStore o in GooglePlay

GETITON 2 Download on the
[> GooglePIay] [ o App Store ]

[1] Prima di richiudere il sensore eseguire un check operativo finale con un veicolo o in “modalita di controllo dell’area”.
.a. Verificare I'intera area di rilevamento. =

QRTEX

@ AREA CHECK

[2] Avvia I'applicazione ed accoppia il dispositivo al sensore via Bluetooth, selezionandolo dal menu “lista sensori”.

[3] Inserire password.
e

[4] Inserire dati su menu “Info sensore”. 8 _-D & I:I
[5] Selezionare I'applicazione appropriata tra quelle disponibili nel menu “Impostazione e applicazione preferiti”. 8. Specifiche tecniche.

[6] Selezionare I'intervallo di rilevamento secondo le necessita nel menu “Parametro principale”.
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" P . P . . Metodo di rilevamento Microonde (FMCW)
[7] Rimuovere tutti gli oggetti dall'area di rilevamento ed effettuare la calibrazione. Froauonza Nicroonde: 24 Gz Busioom commiomors 240
s . . . s PPN Risposta MIN 500ms
[8] Modificare ulteriormente i parametri se necessario in base alle necessita, T — 192V ACHG
trasmettendoli e confermandoh ad Ogm mOdlﬁca tramite I'icona in alto a destra. Consumo Riscaldatore acceso: fino a 300mA / Riscaldatore spento: fino a 90mA( at 24V )
s ‘ 1 Uscita a relé meccanico 30VDC 0.3A o meno (carico resistivo) (N.O. / N.C.)
ec
LISTA APPLICAZIONI MENU PRINCIPALE MENU DIAGNOSTICA i B Uscita a relé meccanico 30VDC 1A o meno (carico resistivo) (N.O. / N.C))
~ mpostazions spplcazions - - | Ritardo ] OFF/05/1/2/3/4
eproferiti tate S [Templ di mantenimento [s] OFF /05/1/2/3/10/30/60
Selezionare l'applicazione ¢ il parametro. ) usaparamets fopicazions Huvazione bariera 90 grec © ['Modo Rilevamento / Pre-rilevamento / Mascheratura
Bl v s omondo mamuts 7 preferite Stato del sensore Tipo Mantenimento / Impulso IN / Impulso OUT
felement. Durata impulso 150ms / 250ms / 500ms / 1s
: Rilevamento Norievaz N.O. contact Non-voltage relay Input
) ioma alfimpostazione s | Spec ON resistenza100Q 0 meno, Off resistenza 200kQ o
Selazionare Iappiicazione Pre-rilevamento No rilevaz. 2 pits, Tensione pull-up interna : circa 3.3V
) s o0 1 Menaale (web) Modo Link(OR gate) / Link (AND gate) / Inibisci / Attiva
tivazione barriera 80 gradi v
Licenza Ingresso A Attivazione protezione barriera / attivazione protezione cancello scorrevole /attivazione protezione cancelli
pplicazioni 7 .
. o o 5 ) battente modalita ombra
Selezionare Impostazioni predefinite o Informativa ‘Segnale acustico di rilevamento
Preferiti, quindi fare clic su Avanti. sulla privacy Velocita di esercizio da 2 a 35KM/H
Impostations primpostata o Awiso di Copyright Rilevamento D range di rilevamento da 1.5m a 8.0, a step di 0,5m
Info utente Sensibilita principale Liveloda a7
_ Disconnetti Fre-rlevamento D Sensibilita fine Liveloda1a7
Guida all'installazione 4 Sensi bilita range ristretto Liveloda1a7
§ Rilevamento awicinamento laterale Off / On (2.5s)
fire Modalta di controllo delfare v @ | Sensibita alla vibrazione Off / Bassa / Media / Alta
> -
Uscital in attesa Q & | Sensibilita boost Off / Bassa / Media / Alta
Tempo sensibilita boost [s] Off/0.56/1/2/3/4/5/10/20/40
T TR ver 113 [ cuonene Tempo di fisposta rele Leveloda a4
Attivazione della barriera 45 gradi (s. Tempo di rilevamento [min] 5/15/60/ 180/ Infinito
Protezione barriera 80 gradi <o Cancellazione cancello scorrevole Off / On
\ — / —_— \ —_— / On / Off Selezionabile (con lo smartphone da app o tenendo un magnete vicino al sensore)
Modalita operazione di rilevamento | Standby: verde fisso, Rilevamento: rosso fisso, Invalide condizioni: viola fisso, Calibrazione incompleta: blue fisso
o | operativo Attiva Attiva: blu fisso per tre secondi
MENU PARAMETRI MENU INPUT & OUTPUT MENU INFO / STORICO % standard  [Reset sensore Reset completato : blu lampeggiante veloce (2 sec)
S . v X
— gl 5 Setting Detecton Stanby : lampeggio verde (lento), Rilevamento: lampeggio giallo (lento), Invalide condizioni: lampeggio viola
{ \ bl
= Parametro @ Ingresso e uscita @ = Info @ = | Modalita operation (lento), Calibrazione incompleta: lampeggio blu (lento)
Applicazione _ Attivazione barriera 90 gradi Applicazione Attivazione barriera 80 gradi Applicazione Attivazione barriera S0 grai connesisone |Area check Stanby: lampeggio verde (lento), Pre-rilevamento: lampeggio giallo (lento), Rilevamento: lampeggio rosso (lento)
app - 5 - » -
i il (s . Incorso : lampeggio blu e verde,Errore instabile : lampeggio rosso e giallo (veloce), Errore alto riflesso :
e Indicatore Info sensore Galibrazione lampeggio rosso e blu (velcoce), Alto riflesso : lampeggio viola (10sec)
Sensibilta ilevata w2 v Indicatore © Nome del sensore ingre Temperatura di esercizio -30° to 50°
o u Umidita di esercizio 95% max. (no condensaione)
resenza di .
s . Fiscaldatore Fassuerd _ Grado di protezione 1P66 / NEMA4
rxg‘\:‘aﬂa distanza wa « Riscaldatore Normale. “ Info pasizione. ngresso Installazione Interna / Esterna
Altezza di installazione 500mm ( dal suolo alla base del sensore)
i Su(25s) a4 Uscital Name sita ngresso Angolazione possibile Destra e sinistra : +96° (a step di 3°)
I Peso 600g (accessori inclusi)
Sensibilta allevibrazioni  Spento v Uscital modalita Rievaz. v Informazioni versione
Accessori Viti di montaggio (metriche M4x12 : 2pcs, viti fissaggio coperture 4x20 : 2pcs), manuale rapido
Potenziamento
sensibilith S v Uscltat ipo duscita bten v Software " Le specifiche per miglioramenti sono soggette a cambiamenti senza la loro notifica
T s s w :
. Dati del costruttore.
Tempodiriposta W1 (Corta) v Ritardo di uscital Spento v Informazioni di accesso
e evamento smn v Timer diattesauscital 08~ Numero totale di accessi  2volte
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